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Haftungsausschluss

Der Leitfaden ist in Englisch (en-US) und in vereinfachtem technischem Englisch (STE) verfasst.
Es orientiert sich am IBM Style Guide und verwendet Titel im Satzstil.

Kinova®, das Kinova-OLED Display und das Kinova-Logo sind Marken von Kinova Inc., hier als
Kinova bezeichnet. Alle anderen Marken- oder Produktnamen sind Marken oder eingetragene
Marken der jeweiligen Unternehmen.

Die bloRBe Erwdhnung eines Produkts stellt keine Empfehlung seitens Kinova dar.

Der Inhalt dieser Anleitung dient ausschlieBlich Informationszwecken, kann ohne Ankiindigung
geandert werden und darf nicht als Zusicherung seitens Kinova ausgelegt werden. Kinova
Ubernimmt keine Haftung fiir etwaige Fehler oder Ungenauigkeiten in diesem Dokument.

In regelmaRigen Abstidnden werden Anderungen an den hier enthaltenen Informationen
vorgenommen; diese Anderungen werden in neue Ausgaben dieser Publikation eingearbeitet.
Kinova behlt sich das Recht vor, jederzeit Verbesserungen oder Anderungen an den in dieser
Veroffentlichung beschriebenen Produkten und Softwareprogrammen vorzunehmen.

Wenn Sie Fragen oder Anmerkungen zu diesem Dokument, den darin enthaltenen
Informationen oder dem darin beschriebenen Produkt haben, wenden Sie sich bitte an
support@kinovarobotics.de.

Symbole und ihre Bedeutungen

In der Bedienungsanleitung werden Symbole verwendet, um die Aufmerksamkeit des Lesers zu
erregen.

GEFAHR Sicherheitsvorkehrung angesichts einer drohenden Situation, die bei
A ’ Nichtbeachtung zu schweren Verletzungen oder sogar zum Tod fiihren oder
erhebliche Sachschaden verursachen kann

Sicherheitsvorkehrung; wird diese ignoriert, konnten Schaden am Gerét die
VORSICHT: .
Folge sein

Sicherheitsvorkehrung, die zu leichten Verletzungen fiihren kann
WARNUNG:

0800 5466822 assistive.kinovarobotics.com/de/


mailto:support@kinovarobotics.de

Symbole und ihre Bedeutungen

. Sicherheitsvorkehrung, die festlegt, was ein Benutzer unter keinen Umstanden
® Einschrankung: tun darf

Sicherheitsvorkehrung bei der Ausfiihrung einer Aufgabe
(] Achtung:

Tipp flr Wartung, Betrieb und Handhabung der Produkte von Kinova

0 Tipp:
Hinweis zu Informationen, die den Kontext der Inhalte verdeutlichen
n Merke:
Allgemeine wichtige Informationen und bewahrte Verfahren
Wichtig:

Siehe beiliegende Dokumente

Einklemmpunkt

Medizinprodukt

Eindeutige Geratekennung

Seriennummer

Herstellungsdatum

Hersteller Kinova inc.
4333 boulevard de la Grande-Allée
Boisbriand, Québec J7H TM7

LIL|g|EE|p|D

Gleichstrom

Einhaltung der WEEE2-Richtlinie

o

Vorgeschriebene Konformitatskennzeichnung der Européischen Union (EU)

0800 5466822 assistive.kinovarobotics.com/de/
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E Bevollmachtigter Vertreter der Européischen Union (EU):

. AR Experts BV
Boeingavenue 209
1119 PD Schiphol-Rijk
Niederlande
www.ar-experts.eu

SRN — Nummer NL-AR-000023989

Bevollmachtigter Vertreter des Vereinigten Konigreichs (UK):

. UKCA Experts Ltd
6 Stanford Street,
Nottingham, NG1 7BQ,
GroRbritannien

Bevollmachtigter Vertreter von KS Schweiz:
' SKS Rehab AG
IM Wyden 3

CH-8762 Schwanden

Telefon +41 55 647 3585
E-Mail sks@sks-rehab.ch
SRN — Nummer CHRN-IM-20000882

Informationen zu diesem Dokument

Die Bedienungsanleitung fiir den Jaco Assistierender Roboterarm® enthalt Informationen zur

Konfiguration und zur Verwendung des Jaco® Assistierender Roboterarms.

Jaco besteht aus einem Roboterarm, einer Schnittstelle zwischen Rollstuhl und Arm, einem

Display sowie einigen Zubehorteilen.

Tabelle 1: Jaco-Produkte

Produkt Modellnummer Zubehor Artikelnummer
Jaco® Assistierender KR MJ2 0001 Kinova® Lift Arm KR8600-01
Roboterarm

Kinova® Jaco Blue KR UI3 0001 Kinova® Cutlery & Tool ~ AM 8181 0001
Universal Interface Holder

Kinova® Jaco Blue KR UI3 0001

Universal Interface mit R-
net

0800 5466822 assistive.kinovarobotics.com/de/



Garantie

Produkt Modellnummer Zubehor Artikelnummer

Kinova® OLED Display ~~ PD 0508 0001-01

Das Handbuch enthélt auRerdem Informationen zum Kinova® Assistive Robot Configurator
(ARC), einer von Kinova entwickelten Software, mit der sich die Funktionsweise von Jaco
individuell anpassen lasst.

Die Jaco® Assistierender Roboterarm-Bedienungsanleitung richtet sich an verschiedene
Personengruppen.

» Endnutzer des Kinova-Produkts
+ AuBendienstmitarbeiter von Kinova

« Mitarbeiter von autorisierten Handlern

@ VORSICHT: Kinova ubernimmt keinerlei Haftung fiir die Nichteinhaltung von
Sicherheitsvorkehrungen. Lesen Sie alle Informationen durch, bevor Sie dieses Produkt und
dessen Zubehor verwenden.

@ VORSICHT: Lesen Sie alle Warnhinweise auf dem Produkt und in der Gebrauchsanweisung

fiir den Jaco® Assistierender Roboterarm.

® VORSICHT: Befolgen Sie alle Anweisungen.

@ VORSICHT: Bewahren Sie diese Anleitung zum spéateren Nachschlagen auf.

Garantie

Beachten Sie bitte die Allgemeinen Geschéftsbedingungen auf der Website https://
assistive.kinovarobotics.com/de/legal/allgemeine-geschaftsbedingungen-nur-englisch.

EU-Konformitatserklirung

Der Jaco® Assistive Robot entspricht den Anforderungen der EU-Richtlinien und -Verordnungen,
insbesondere der EU-MDR.

Die Konformitatserklarung ist auf Anfrage erhaltlich.

0800 5466822 assistive.kinovarobotics.com/de/
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Technische Daten von Jaco und den dazugehorigen
Produkten

Bevor Sie Jaco integrieren, vergewissern Sie sich, dass das Gerat und alle zugehdrigen Produkte
dem Benutzer helfen.

Jaco - Technische Daten

Jaco® Assistierender Roboterarm ist ein Medizinprodukt, das in vielen Situationen eingesetzt
werden kann. Es ist wichtig, die technischen Daten zu kennen, bevor man das Gerat in die
Umgebung integriert.

Tabelle 2: Jaco - Technische Daten

Allgemein

Vorgesehene Nutzungsdauer 5 Jahre
Betriebstemperatur -10 °C bis 40 °C

Betriebsfeuchtigkeit (nicht 15 % bis 90 %

kondensierend)

Materialien Armsegmente und Sockel Kohlefaser
Stellantriebe Aluminium
Finger, dulere Arnitel

EL550,Thermoplastisches
Copolyester-Elastomer (TPC)

Finger, innere Gummi,Thermoplastisches
Elastomer (TPE)

Gesamtgewicht 5,4 kg mit 3-Finger-Greifer

12 Ib mit 3-Finger-Greifer

Reichweite 90 cm

35 Zoll

0800 5466822 assistive.kinovarobotics.com/de/



Technische Daten von Jaco und den dazugehorigen Produkten

Maximale Belastung Mittelpunkt Reichweite, 1,6 kg

kontinuierlich 351b

Spitzenwert bei voller Streckung, 1,3 kg

kurzzeitig 291b

Gelenkreichweite (Einschrankung  + 27,7 Umdrehungen
durch Software)

Maximale lineare Geschwindigkeit 20 cm/s
des Roboterarms

7,9 Zoll/s
Kraft des Greifers 3 Finger: 40N
Wasserbestandigkeit IPX2

(resistent gegen leichten Regen und Fliissigkeitsspritzer)

Elektrische Spezifikationen

Versorgungsspannung 24 VDC

Durchschnittliche 25W
Leistungsaufnahme

Durchschnittlicher Stromverbrauch 5W
im Standby-Modus

Spitzenleistungsaufnahme 100 W

Technische Daten Jaco Blue Universal Interface

Jaco Blue Universal Interface erleichtert die Kommunikation mit Jaco. Es ist wichtig, die
technischen Daten des Jaco Blue Universal Interface zu kennen, bevor man es integriert.

Tabelle 3: Technische Daten Jaco Blue Universal Interface

Umgebung

Betriebstemperatur -25°C bis 40 °C

Anmerkung: WennJaco bei Umgebungstemperatur
4 eingeschaltet wird, kann das Jaco Blue Universal
Interface bei Temperaturen unter 0 °C betrieben
werden.

0800 5466822 assistive.kinovarobotics.com/de/
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Lagertemperatur -40 °C bis 70 °C

Luftfeuchtigkeit (nicht kondensierend) 15 % bis 90 %

Material Eloxiertes Aluminium

Gesamtgewicht < 0,60 kg <1,321b
Abmessungen 148 x 56 x 92 mm 5,83 x 2,20 x 3,62 Zoll

ohne hervorstehende Anschliisse

Wasserbestandigkeit IPx4

Anschliisse DBO9-Stecker und -Buchse

3,5-mm-Audiobuchse (6) und Ausgang (2)

Montagehalterung (optional) M4

Montageschiene Rollstuhl (optional) M6

Elektrische Spezifikationen

Versorgungsspannung 24V DC

Betriebsspannung 18 VDC bis 29V DC

Maximale Leistungsaufnahme 350 mA

USB-Ladefunktion 5V bei 500 mA

Bluetooth-Gerit Curtis Wright R-net CJMS2-BT und Omni2
Interface

Quantum Rehab Q-Logic 3

UsSB Microsoft Xbox-Controller One, Serie X, Serie S, Adaptiv

Analoger Joystick DB9 analog Buchse, benétigt einen DB9-
Mini-Gender-Changer fiir den
Joystick

Digitaler Joystick DB9 Digital Stecker, bendtigt einen DB9-

Mini-Gender-Changer fiir den
Joystick

Bluetooth-Modul: Vorzertifiziert

Federal Communications Commission (FCC) 2AC7Z-ESPWROOM32UE

0800 5466822 assistive.kinovarobotics.com/de/
© 2026 Kinova inc. Alle Rechte vorbehalten.



8 Technische Daten von Jaco und den dazugehérigen Produkten

Industry Canada Identifier (IC ID) 21098-ESPWROOMUE

OLED Display - Technische Daten

Das OLED Display zeigt dem Benutzer Informationen an, um ihm die Nutzung von Jaco zu
erleichtern. Es ist wichtig, die technischen Daten des OLED Display zu kennen, bevor man es in
die Umgebung integriert.

Tabelle 4: OLED Display - Technische Daten

Umgebung

Allgemein Umgebungstemperatur -20 °C bis 70 °C

Normaler Atmospharendruck

Lagerung Umgebungstemperatur 0 °C bis 50 °C

Maximale relative Luftfeuchtigkeit 55°

Mechanik

Wasserbestandigkeit Leichter Regen Uber begrenzte Zeit (IPX2)

Minimale Einwirkung von Regen

Elektrische Spezifikationen

Nennleistung Spannung 24V DC
Stromverbrauch Max. 0,09 A
0,5 A abgesichert

Technische Daten des Lift Arm

Der Lift Arm ist ein Zubehorteil, das die Bewegungsfreiheit von Jaco verbessert. Es ist wichtig, die
technischen Daten zu kennen, bevor man es in die Umgebung integriert.

Tabelle 5: Technische Daten des Lift Arm

Anmerkung: Gewicht und Abmessungen gelten allein fiir den Lift Arm; Jaco ist nicht

\J

beriicksichtigt.

Mechanik

Gewicht 5,6 kg oder 12,3 Ib

0800 5466822 assistive.kinovarobotics.com/de/
© 2026 Kinova inc. Alle Rechte vorbehalten.
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Abmessungen 500 mm x 116 mm x 164 mm

inklusive 19,7 Zoll x 4,5 Zoll x 6,5 Zoll
Befestigungsklemmen

Abmessungen des 115 mm x 95 mm x 55 mm

Schaltkastens 4.5 Zoll x 3.7 Zoll x 2.2 Zoll

Maximaler Der Schwenkwinkel wird in der Regel durch den Rollstuhl und das daran
Schwenkwinkel des befestigte Zubehor auf etwa 180 Grad begrenzt.
Schwenkmechanismus

Maximaler 64°
Neigungswinkel nach
vorne

Maximaler 3°
Neigungswinkel nach
hinten

Maximale 10 %

Einschaltdauer Betrieb fiir maximal 2 Minuten pro Zeitraum von 20 Minuten

Elektrische Spezifikationen

Nennleistung 24V DC

Elektrische Leistung: max. 2,7 A

Verwandte Themen

Jaco — Technische Daten auf Seite 5

Sicherheitswarnstufen

Beachten Sie bei der Bedienung von Jaco die grundlegenden Sicherheitsvorschriften, um
Verletzungen des Benutzers oder Schaden am Jaco-System, am Rollstuhl oder an der
Umgebung zu vermeiden. Die Nichteinhaltung der Sicherheitsvorgaben kann die Sicherheit des
Endanwenders beeintrachtigen.

“' HINWEIS: Teilen Sie Kinova oder einem von Kinova zertifizierten Techniker alle
Anderungen Ihrer Kontaktdaten wie Adresse, Telefonnummer oder E-Mail-Adresse mit,
damit Sie alle Mitteilungen und Sicherheitsinformationen erhalten.

0800 5466822 assistive.kinovarobotics.com/de/



Etiketten

Beim Betrieb von Jaco, den dazugehdrigen Produkten und dem Zubehor sind verschiedene
Warnstufen zu beachten.

Wenn sich Warnungen widersprechen, haben die als ,gefahrlich” eingestuften Warnungen

Vorrang vor allen anderen Warnstufen.

é GEFAHR: Eine Gefahr ist eine drohende gefahrliche Situation, die zu schweren
Verletzungen oder sogar zum Tod flihren oder erhebliche Sachschaden verursachen kann.
Vermeiden Sie drohende gefahrliche Situationen, die mit Gefahren verbunden sind.

WARNUNG: Ein Warnhinweis bezieht sich auf eine potenziell gefahrliche Situation, die zu

leichten bis mittelschweren Verletzungen der Mitarbeiter fiihren, schwere Verletzungen
oder sogar den Tod zur Folge haben und erhebliche Sachschaden verursachen kann.
Vermeiden Sie potenziell gefahrliche Situationen, auf die in den Warnhinweisen
hingewiesen wird.

® VORSICHT: Ein Warnhinweis bezieht sich auf eine gefahrliche Situation, die zu leichten bis
mittelschweren Verletzungen der Mitarbeiter fiihren und Sachschaden verursachen kann.
Vermeiden Sie gefahrliche Situationen, auf die in den Vorsichtshinweisen hingewiesen
wird.

Ein Einklemmpunkt ist ein Warnhinweis, der darauf hinweist, dass sich eine Person die

B>

Hand einklemmen oder quetschen kann.

® Einschrankung: Einschrankungen sind Bedingungen, die festlegen, wann Jaco nicht
verwendet werden darf. Die Nichtbeachtung einer Einschrankung kann dem Benutzer
irreparablen Schaden zufligen oder das Produkt so stark beschadigen, dass die Garantie
erlischt.

Neben den verschiedenen Warnstufen gibt es Hinweise und Kontraindikationen, die bei der
Verwendung von Jaco zu beachten sind.

Etiketten

Auf dem Produkt ist ein Etikett angebracht, das wichtige Informationen enthalt.

Das Etikett kann von den dem Gerét beiliegenden Etiketten abweichen; die Angaben auf dem
Etikett hangen vom jeweiligen Land ab. So unterscheidet sich beispielsweise die Adresse des
autorisierten Vertreters je nach Region.

0800 5466822 assistive.kinovarobotics.com/de/
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Je nach Gerat kann es sein, dass das Etikett weniger Elemente enthélt und diese an anderen
Stellen angeordnet sind.

O— KINOVAa i —()
o B

JACO BLUE UNIVERSAL INTERFACE - RNET
KR UI3 0001

O—

(D— [sN] WOXXXXXX-X 202511 —()
O— ol Shimemoarcmete N; Sy —()
O— =

& [rer AR Experts BV, Boeingavenue 209
1119 PD Schiphol-Rijk, The Netherlands
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Abbildung 1: Beispiel fiir ein Etikett

Anmerkung: Schutzart (IP) IP24
Z Die Ziffer 2 bedeutet, dass das Gerat gegen feste Partikel mit einer Grofte von 6 > 12,5
mm geschiitzt ist; die Ziffer 4 bedeutet, dass es gegen Spritzwasser aus allen Richtungen
geschitzt ist.

Beispiele fiir Beschriftungen auf Jaco

Auf dem Produkt ist ein Etikett angebracht, das wichtige Informationen enthalt.

Die Etikettenvarianten weisen unterschiedliche Adressen der bevollmachtigten Vertreter auf.
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Abbildung 2: Beispieletiketten mit unterschiedlichen Bevollmichtigten

Beispiele fiir Etiketten am Jaco Blue Universal Interface
Auf dem Produkt ist ein Etikett angebracht, das wichtige Informationen enthalt.

Die Etikettenvarianten weisen unterschiedliche Adressen der bevollmachtigten Vertreter auf.

Abbildung 3: Beispieletiketten mit verschiedenen bevollmichtigten Vertretern

Beispiele fiir Beschriftungen auf dem OLED Display
Auf dem Produkt ist ein Etikett angebracht, das wichtige Informationen enthalt.

Die Etikettenvarianten weisen unterschiedliche Adressen der bevollmachtigten Vertreter auf.
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Abbildung 4: Beispieletiketten mit unterschiedlichen Bevollmiachtigten
Beispiele fiir Beschriftungen am Lift Arm

Auf dem Produkt ist ein Etikett angebracht, das wichtige Informationen enthalt.

Die Etikettenvarianten weisen unterschiedliche Adressen der bevollmachtigten Vertreter auf.
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Lift Arm (Body)
KR8600-01

[SN] WOXXXXXX-X (ﬂ 2025-11

4333 Boulevard de la Grande-Allée

Bolsbriand, QC, Canada, JTH 1M7 c €
Made in Canada IPN N
ki obolics.
sy xN2[ T3] X

KINOva %

KiINOVAa ¢

Lift Arm (Body)
KR8600-01

M) WOXXXXXX-X (4]2025-11
4333 Boulevard de la Grande-Allée
Bolsbriand, QC, Canada, JTH 1M7
AR Exports BV, Bosingavanue 208
wc [mr] 1119 PD Schiphol-Rijk, m I P N N
Thie Nethardands - )( 2

Made in Canada [UDI] AR (01)62867894100038
OV OOCs.con) o ! gl?hwuxxxxxx-x

KINOva ,
Lift Arm (Body) .
KR8600-01

[SN] WOXXXXXX-X (] 2025-11

4333 Boulevard de la Grande-Alléa
Boisbriand, QC, Canada, JTH 1M7

i Jres) SKS Rehab AG
Im Wyden, CH-8762 Schwanden

KINOVaA c
Lift Arm (Controller Box) .
KR8600-01

[sN ] WOXOOOXO(X-X f"i‘ 2025-11
Sttt &L
Made in Canada IPNxN,

021884-C

KINOVa :

Lift Arm (Controller Box)
KR8600-01

(SN | WOXXO(XXX-X [ | 2025-11
4333 Boulevard do la Grande-Allée
Botsbriand, QC, Canada, JTH 1M7
AR Experts BV, Boeingavenue 209
ec [ner| 1118 PD Schiphol-Rijk, m I P N N
The Netherdands )( 2

Made in Canada N (01152867894100038
Sohikiaovarobolics.com B 2 Worxoooos
KINOVA& -
Lift Arm (Controller Box) -
KR8600-01

[sN] WOXXXXXX-X (/] 2025-11

4333 Boulevard de la Grande-Allée
Baoisbriand, QC, Canada, J7TH 1M7

& Taas| SKS Rehab AG
P im Wyden, CH-8762 Schwanden

Mate o Canade [MD]IPNN, M n.enade [MDJIPN,N,

219-C

Abbildung 5: Beispieletiketten mit unterschiedlichen Bevollméachtigten

Jaco® Assistierender Roboterarm - Uberblick

Der Jaco® Assistierender Roboterarm ist ein Medizinprodukt fiir Menschen mit schweren
Beeintrachtigungen oder mit Funktionsverlust der oberen Extremitaten. Das Geréat tibernimmt die
Funktion der oberen Extremitat auf einer Kérperseite.

Jaco wurde entwickelt, um Objekte in Reichweite des Benutzers zu greifen, zu halten, zu
handhaben und zu bedienen. Durch die Nutzung vorhandener Steuerungen fiir Rollstiihle und
anderer barrierefreier Steuerungsmaoglichkeiten kann der Benutzer den Roboterarm selbststandig
steuern, ihn im dreidimensionalen Raum bewegen und Gegenstande halten.

Jaco kann bei einer Vielzahl von Aktivitaten des téaglichen Lebens helfen, um die eingeschrankte
Beweglichkeit der Arme auszugleichen; er ermdglicht mehr Selbststandigkeit sowohl bei
medizinisch notwendigen als auch bei grundlegenden persénlichen und sozialen Aufgaben.

Zu den Aktivitaten, bei denen Jaco helfen kann, gehoren verschiedene mobilitatsbezogene
Aktivitdten des tdglichen Lebens (MRADLs) sowie personliche und soziale Aufgaben. Mit
Jacokann der Nutzer Gegenstande greifen, um selbststandig zu essen, zu trinken, Medikamente
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einzunehmen, die Korperpflege zu erledigen und einzukaufen. Er kann in den unterschiedlichsten
Umgebungen Lichtschalter, Tirklinken, Aufzugsknopfe, Ampeltasten und Notruftasten bedienen.
Er kann sein Zuhause, seinen Arbeitsplatz und sein schulisches Umfeld organisieren und in
Ordnung halten. All diese Aktivitaten tragen zu einem unabhéngigeren Leben bei.

Jaco ist fiir den Einsatz im Innen- und AulRenbereich vorgesehen.

Jaco kann auf der linken oder rechten Seite des Rollstuhls verwendet werden. Auf welcher Seite
der Roboterarm eingesetzt wird, wird durch die Einstellungen in der Software Assistive Robot
Configurator (ARC) festgelegt.

Alle Installationen umfassen die physische Installation der gesamten Hardware sowie die
Softwarekonfiguration des Roboterarms.

Jede Installation, die nicht von einem geschulten Kinova-Mitarbeiter durchgefiihrt wird, entspricht
nicht dem bestimmungsgemalen Gebrauch. Kinova haftet nicht fiir Personen- und Sachschéaden,
die durch unsachgemalen Gebrauch entstehen.

Verwandte Themen

Jaco — Technische Daten auf Seite 5

Beispiele flir Beschriftungen auf Jaco auf Seite 11

Verwendungszweck von Jaco

Jaco muss bestimmungsgemal betrieben werden. Kinova ibernimmt keine Haftung fiir eine
Nutzung von Jaco, die Giber den vorgesehenen Verwendungszweck hinausgeht.

Jaco ist fuir Personen vorgesehen, deren Funktion der oberen Extremitaten stark eingeschrankt
oder ganz ausgefallen ist. Der Patient ist der vorgesehene Bediener von Jaco.

Jaco kann mit einer Vielzahl von Steuerungssystemen fiir Elektrorollstiihle sowie direkt mit
anderen Arten von Steuereingaben betrieben werden.

Verwenden Sie ausschlieBlich Zubehor, das fir die Verwendung mit Jaco zugelassen ist. Eine
Liste der kompatiblen Rollstiihle und zugehorigen Produkte, die fiir Jaco zugelassen sind,
erhalten Sie bei einem Kinova-Vertreter.

Unter der normalen oder bestimmungsgemalen Verwendung des Roboterarms versteht man,
dass eine maximale Last kontinuierlich oder intermittierend angehoben, geschoben, gezogen
oder gehandhabt werden kann.

Kontinuierlich minimale Traglast bis zur mittleren Reichweite 1,6 kg 351b

mit Abstand zwischen Stellantrieb 2 und Last 45 cm 17,7 Zoll
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Kurzzeitig von mittlerer bis voller Reichweite 1,3 kg 291b

mit Abstand zwischen Stellantrieb 2 und Last 90 cm 35,4 Zoll

Jaco dient dazu, Gegenstande in der Nahe des Benutzers zu greifen und zu halten. In bestimmten
Positionen bei maximaler Reichweite und bei maximaler Last liber einen langeren Zeitraum kann
sich der Roboterarm jedoch erwarmen. Wenn sich der Roboterarm zu erwarmen beginnt, wird

der Benutzer uber diese Situation informiert, die eine Gefahr fir ihn darstellt. Die Warnung erfolgt
durch ein akustisches Signal und ein Warndreieck auf dem OLED Display; das akustische Signal
ertdnt ber das OLED Display.

® VORSICHT: Wenn das akustische Signal ertént und das Warndreieck auf dem OLED
Display erscheint, entfernen Sie den Gegenstand aus dem Greifer. Bewegen Sie den
Roboterarm zurtick in die Start-- oder Parkposition. Warten Sie, bis die Warnmeldung
erloschen ist, bevor Sie den Roboterarm wieder verwenden.

Tipp: Sollte die Warnmeldung weiter angezeigt werden, bringen Sie den Roboterarm
in die Parkposition und bitten Sie das Pflegepersonal beim Ein- und Ausschalten des
Gerats um Hilfe.

Anmerkung: Wahrend des normalen Betriebs konnen sich die Gelenke erwarmen. Die
Verbindungsstellen sind in der Regel mit Schutzringen aus Kunststoff abgedeckt, die den
Benutzer vor direkten Gefahren durch heille Metallteile schiitzen.

Verwandte Themen

Komponenten auf Seite 29

Indikationen fiir Jaco
Beachten Sie die Indikationen bei der Verwendung von Jaco.

Der Benutzer leidet unter einem erheblichen oder vollstandigen Funktionsverlust der Arme und
Hande. Der Betroffene kann den betroffenen Arm nicht frei im Raum bewegen, anheben, strecken
oder drehen. Die Hand kann nichts greifen, keinen Gegenstand halten und sich nicht kontrolliert
bewegen.

Verwandte Themen

Sicherheitswarnstufen auf Seite 9
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Kontraindikationen von Jaco

Jaco wird unter bestimmten Umstanden nicht empfohlen.

® Einschrankung: Jaco wird nicht fiir Personen empfohlen, die unter kognitiven
Beeintrachtigungen leiden, die sie daran hindern, einen Elektrorollstuhl sicher zu bedienen;
der Benutzer muss in der Lage sein, den Roboterarm gezielt zu steuern.

Einschrankung: Jaco wird nicht fiir Personen empfohlen, deren Sehfahigkeit
beeintrachtigt ist und die ohne Sehhilfe weder Jaco noch die Objekte, die sie mit Jaco
bedienen mochten, klar erkennen konnen.

eigenstandige Bedienung der Fahrelemente des Elektrorollstuhls verhindern.

® Einschrankung: Jaco wird nicht fiir Situationen empfohlen, die eine sichere und

® Einschrankung: Jaco wird nicht fiir Personen empfohlen, deren Fahigkeit, ihren
Elektrorollstuhl sicher zu bedienen, durch Medikamente erheblich beeintrachtigt ist.
Wenden Sie sich in diesem Fall an einen Arzt oder Apotheker, bevor Sie versuchen, Jaco in

der Testversion zu nutzen.

Gefahren im Zusammenhang mit Jaco

Eine Gefahr ist eine drohende gefahrliche Situation, die zu schweren Verletzungen oder sogar
zum Tod fiihren oder erhebliche Sachschaden verursachen kann. Vermeiden Sie drohende
gefahrliche Situationen, die mit Gefahren verbunden sind.
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A GEFAHR

f Ein beschadigter Teil von Jaco beriihrt den Rollstuhl in jeder Position und zu jeder Zeit

Folge: Kann zu einem Brand fiihren, der fiir den Endnutzer ein Risiko fiir thermische
Verletzungen, wie etwa schwere Verbrennungen, darstellt.

Wie Sie das vermeiden: Die Pflegekraft muss Jaco unverziiglich von der
Stromversorgung trennen, um die Sicherheit des Endnutzers und der Umgebung zu
gewahrleisten.

1. Ziehen Sie das an Jaco angeschlossene Netzkabel unverziiglich aus der
Steckdose.

2. Nehmen Sie Jaco vom Rollstuhl ab.

3. Bewahren Sie Jaco an einem sicheren Ort auf, beispielsweise in seinem stabilen
Koffer.

4. Wenden Sie sich umgehend an einen von Kinova zertifizierten Techniker.

GEFAHR: Verletzungsgefahr und Gefahr von Sachschaden; Brandgefahr

Beachten Sie die allgemeinen Warnhinweise; der Roboterarm kann schmelzen oder in
Brand geraten und birgt die Gefahr von thermischen Verletzungen, wie etwa schweren
Verbrennungen, fiir den Benutzer.

GEFAHR: Beachten Sie stets die Warnhinweise auf dem Rollstuhl und stellen Sie sicher,

>

dass alle Anderungen mit den Spezifikationen des Rollstuhlherstellers iibereinstimmen.

GEFAHR: Wenden Sie sich an einen von Kinova zertifzierten Techniker, wenn ein Teil von

>

Jaco beschadigt, verandert oder zerkratzt ist und zudem an irgendeiner Stelle mit dem
Rollstuhl oder der mechanischen Halterung in Berlihrung kommt.

A GEFAHR: Wenden Sie sich an den Rollstuhlhersteller oder dessen Vertreter, wenn es
mechanische oder elektrische Probleme mit dem Rollstuhl gibt, einschliel3lich sichtbar
beschadigter Teile.

Beispiele flir Probleme:

Offene Kabel
+ Beschadigte Kabel
« Eingeklemmte Kabel
+ Fehlerhafte motorisierte Komponenten

+ Freiliegende Elektronik
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GEFAHR: Wenden Sie sich stets an einen von Kinova zertifizierten Techniker, wenn ein
Originalteil von Jaco lose ist oder fehlt.

GEFAHR: Wenden Sie sich stets an einen von Kinova zertifizierten Techniker, wenn ein
Teile von Jaco bricht, z. B. Finger, eine Verkleidung oder ein Kunststoffring.

GEFAHR: Wenden Sie sich stets an einen von Kinova zertifizierten Techniker, wenn Jaco
auf irgendeine Art und Weise nicht richtig funktioniert.

GEFAHR: Verletzungsgefahr und Gefahr von Sachschaden; Brandgefahr
Untersuchen Sie die Schutzbeschichtung von Jaco stets auf Schaden jedweder Art. Eine
beschadigte Verkleidung stellt eine Brandgefahr dar.

GEFAHR: Stol3en Sie den Roboterarm nicht gegen einen Tirrahmen oder eine andere harte

> B B B P

Oberflache. Durch den Aufprall kdnnen die inneren Bauteile beschadigt oder das Gehause
des Roboters beschadigt werden; dies bringt die Gefahr eines Stromschlags mit sich.
Stellen Sie stets sicher, dass gentigend Platz vorhanden ist, damit der Roboter durch die
Tilr passt; achten Sie darauf, dass sich die Tir nicht Gber dem Roboterarm schlieBen kann.

GEFAHR: Verandern Sie wahrend der Verwendung von Jaco keinesfalls die verschiedenen

>

Rollstuhl-Modi (Rollstuhl-Fahrmodus, Sitzanpassung, Arm usw.). Verletzungsrisiko fiir den
Anwender durch Schlage mit dem Jaco.

GEFAHR: Um Kratzer der Lackierung zu vermeiden, achten Sie darauf, dass die

>

Armsegmente und der Sockel von Jaco wahrend der Bedienung von Jaco nicht in direkten
Kontakt mit Metallteilen des Rollstuhls kommen.

A GEFAHR: Jegliche mechanischen, elektrischen oder programmtechnischen Anpassungen
an einem Rollstuhl, der bereits mit einem Roboterarm ausgestattet ist, konnen erhebliche
Auswirkungen auf die Funktionalitat oder Sicherheit des Roboterarms haben. Weisen
Sie das fiir die Wartung des Rollstuhls zustandige Personal bzw. Unternehmen stets an,
sich an den von Kinova zertifizierten Techniker vor Ort zu wenden, bevor Anderungen
vorgenommen werden, die sich auf die Installation des Roboterarms oder dessen
Elektronik auswirken konnten.

é GEFAHR: Wenden Sie sich vor Updates oder Reparaturen am Rollstuhl an einen von Kinova
zertifizierten Techniker.
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GEFAHR: Wenn Sie Jaco zu Hause neu installieren, befestigen Sie Jaco stets gemal
den Anweisungen und der Einweisung eines von Kinova zertifizierten Technikers am
Montagesockel.

A GEFAHR: Verletzungsgefahr und Gefahr von Sachschaden; Brandgefahr
Um jegliche Gefahr eines Stromiibertritts auf Jaco auszuschlieBen, muss der Roboterarm
jederzeit einen Mindestabstand von 15 mm zu allen Teilen des Rollstuhls, des Lift Arm, der
zugehorigen Produkte oder des Zubehdrs einhalten. Der Mindestabstand ist besonders
wichtig, wenn sich Jaco in der Parkposition befindet. Dieser Abstand ist erforderlich, wenn
der Roboterarm ein- oder ausgeschaltet wird.
Ist ein Abstand von 15 mm nicht mdglich, ist ein von Kinova bereitzustellendes Schutzpad
zwischen zwei Oberflachen zu verwenden. Eine der beiden Oberflachen ist Jaco; die
zweite Oberflache ist der Rollstuhl, der Lift Arm oder andere zugehdrige Produkte bzw.
Zubehorteile. Siehe Installationsanleitung: Mechanische und elektrische Integration —
weitere Informationen zur Installation.

f GEFAHR: Weisen Sie den Endnutzer unbedingt darauf hin, dass er sich an einen
von Kinova zertifizierten Techniker wenden soll, wenn das Schutzpad fehlt oder
beschadigt ist.

f GEFAHR: Weisen Sie den Endnutzer unbedingt darauf hin, dass er sich an einen
von Kinova zertifizierten Techniker wenden soll, wenn die Parkposition angepasst
werden muss.

Warnhinweise im Zusammenhang mit Jaco

Vermeiden Sie potenziell gefahrliche Situationen, auf die in den Warnhinweisen hingewiesen wird.

WARNUNG: Nehmen Sie keine Anderungen an der mechanischen oder elektrischen

Installation des Jaco, Lift Arm oder anderen zugehorigen Produkten vor, es sei denn, dies
wurde von einem von Kinova zertifizierten Techniker genehmigt.

WARNUNG: Modifikationen von Jaco sind nicht zulassig.

WARNUNG: Jaco ist nicht fiir den Einsatz in der Nahe von brennbaren Stoffen vorgesehen.
Er ist nicht AP- oder APG-konform.

WARNUNG: Die inneren Bauteile von Jaco diirfen nicht freigelegt werden. Nur der

Hersteller ist berechtigt, Wartungsarbeiten an diesen Bauteilen durchzufihren.
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Das Freilegen der inneren Bauteile fiihrt zum Erléschen der Garantie und kann zu
Funktionsstérungen flihren, die den Benutzer gefahrden kénnten.

WARNUNG: Wenn das Gerat nicht angemessen auf die Steuerung reagiert, nehmen Sie

das Gerét erst in Betrieb, wenn es von einem geschulten und zertifizierten Techniker
Uberprift worden ist.
Weitere Informationen erhalten Sie bei lhrem Kinova-Vertreter vor Ort.

WARNUNG: Jaco tragt das gesamte Gewicht eines Gegenstands. Der Versuch, einen

Gegenstand anzuheben, dessen Gewicht die maximale Traglast tiberschreitet, kann Jaco
beschadigen.
Jede Beschadigung kann zum Erléschen der Garantie fiihren.

WARNUNG: Verwenden Sie Jaco nicht fir denUmgang mit sehr scharfen oder

gefahrlichen Hilfsmitteln oder Gegenstanden.

WARNUNG: Jegliche mechanische, elektrische oder programmtechnische Anpassung an

einem Rollstuhl, der bereits mit Jaco ausgestattet ist, kann erhebliche Auswirkungen auf
die Funktionalitat oder Sicherheit von Jaco haben.

Weisen Sie das fiir die Wartung des Rollstuhls zustandige Personal bzw. Unternehmen
stets an, sich an den Kinova-Vertreter vor Ort zu wenden, bevor Anderungen vorgenommen
werden, die die Funktionsweise des Rollstuhls, der Jaco steuert, beeinflussen.

WARNUNG: Die Sitzposition kann als Bezugspunkt fiir die Programmierung von

Schutzzonen und fir die Geschwindigkeitsreduzierung herangezogen werden.

Die Schutzzone ist ein festgelegter Bereich und bewegt sich nicht mit dem Benutzer mit.
Jede Veranderung der Sitzposition kann dazu fiihren, dass Jaco mit einem Gegenstand
oder einem Korperteil des Benutzers in Kontakt kommt, der bzw. das sich eigentlich in der
voreingestellten Schutzzone befinden sollte. Veranderungen der Sitzposition im Rollstuhl
konnen von Jaco nicht erfasst werden.

Die Software in Jaco, die die Sicherheitszone um den Benutzer herum sowie die Bewegung
von Jaco steuert, bezieht sich ausschlieBlich auf die Koordinaten, die zum Zeitpunkt der
Definition der Schutzzone gespeichert wurden.

WARNUNG: Wenn Jaco aus seiner Halterung entfernt und wieder eingebaut werden muss,

stellen Sie vor dem Einschalten sicher, dass es sich in einer sicheren Position befindet.
Stellen Sie sicher, dass sich Jaco in derselben Startposition befindet wie die vom
Installateur programmierten Positionen.

Sollte die Position oder Bewegung des Arms nicht mehr korrekt sein, wenden Sie sich bitte
an lhren Kinova-Vertreter vor Ort.
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WARNUNG: Vom Endanwender diirfen keine Teile repariert oder ausgetauscht werden.

Sollte ein Problem mit dem Medizinprodukt auftreten, wenden Sie sich bitte an lhren
Kinova-Vertreter vor Ort.

WARNUNG: Nehmen Sie ohne Genehmigung des Herstellers keine Anderungen an Jaco

VOr.

WARNUNG: Um einen Stromschlag zu vermeiden, muss Jaco bei Anschluss lber ein

Netzteil an ein Netz mit Schutzleiter angeschlossen werden; fiir den Anschluss sind
gegebenenfalls von Kinova zugelassene Kabel zu verwenden.

WARNUNG: Uben Sie keine iibermaRige Kraft auf unbewegliche Gegenstande wie Tiiren,

Wande und Tische aus. UbermaRiger Kraftaufwand kann die Finger und die inneren
Bauteile von Jaco beschadigen.

WARNUNG: Uben Sie keine zu starke Kraft auf das Gerat aus. Stiitzen Sie sich zum
Beispiel nicht auf dem Gerat ab.

WARNUNG: Achten Sie darauf, dass beim Durchfahren enger Stellen, wie z. B.
Turéffnungen, gentigend Abstand zwischen allen Teilen und festen Gegenstanden besteht.

WARNUNG: Bewegen Sie den Roboterarm nicht in die Startposition oder Parkposition,

wenn Flissigkeiten transportiert werden. Die beiden Positionen basieren auf einer
Voreinstellung, und das Handgelenk konnte sich wahrend der Bewegung drehen, so dass
die Flussigkeit verschiittet werden konnte.

WARNUNG: Tauchen Sie Jaco weder ganz noch teilweise in Wasser oder Schnee ein.

WARNUNG: Setzen Sie Jaco keinen korrosiven Umgebungen aus.

Verwandte Themen

Kontakt mit dem Support auf Seite 109
Jaco — Technische Daten auf Seite 5

Sicherheitswarnstufen auf Seite 9

Vorsichtsmafinahmen im Zusammenhang mit Jaco

Vermeiden Sie gefahrliche Situationen, auf die in den Vorsichtshinweisen hingewiesen wird.
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VORSICHT: Stellen Sie vor der Verwendung von Jaco sicher, dass es ordnungsgemal
installiert ist.

VORSICHT: Die maximale Belastung darf in der mittleren Ausfahrposition von Jaco1,6 kg
(3,5 Ib) und bei vollstandiger Ausfahrposition 1,3 kg (2,9 Ib) nicht tiberschreiten.
Verwenden Sie Jaco nicht zum Heben von Korperteilen, deren Gewicht die maximale
Belastung uberschreitet.

VORSICHT: Wenn Jaco am Hauptschalter im Sockel ausgeschaltet ist und sich nicht in
der programmierten Parkposition befindet, fahrt Jaco nach unten, bis es unterhalb seiner
aktuellen Position zum Stillstand kommt. Je nach Position von Jaco zum Zeitpunkt der
Deaktivierung kann dies zu Schaden an ihm selbst oder seiner Umgebung fiihren.

Eine Begleitperson oder Pflegekraft muss Jaco immer festhalten, bevor sie das Gerat
ausschaltet, wenn es sich nicht in der Parkposition befindet.

VORSICHT: Wenn Sie die Antriebssteuerung des Rollstuhls verwenden, um Jaco zu
bewegen, darf der Rollstuhlmodus nicht gedandert werden. Schalten Sie beispielsweise
den Rollstuhlmodus nicht in den Fahrmodus, wenn sich Jaco in Bewegung befindet. Es
besteht die Gefahr, dass sich der Roboterarm beim Wechsel des Rollstuhlmodus weiter in
die Richtung des Bewegungsbefehls bewegt.

VORSICHT: Blockieren Sie die Bewegung von Jaco nicht, wenn sich der Roboterarm in die
Parkposition bewegt.

VORSICHT: Informieren Sie sich Uber die Standorte von Sendern in der Nahe, wie z. B.
Radio- und Fernsehsender; halten Sie sich von diesen fern.

VORSICHT: Beachten Sie, dass das Hinzufiligen von Zubehor oder Komponenten in der
Nahe von Jaco dazu fiihren kann, dass Jaco anfalliger wird fiir EMI.

VORSICHT: Melden Sie alle Falle von unbeabsichtigten Abschaltungen dem drtlichen
Vertriebspartner oder an Kinova. Geben Sie an, ob sich in der Nahe eine EMI-Quelle
befindet.

VORSICHT: Die Finger des Roboterarms sind flexibel, um die Mechanik des Geréats

zu schiitzen. Beim Bewegen von Gegenstanden mit den Fingern darf der Benutzer die
Finger nicht tiber ihre maximale Beugung hinaus beugen; andernfalls konnten der interne
Mechanismus oder Teile des Fingers beschadigt werden.
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Verwandte Themen

Sicherheitswarnstufen auf Seite 9

Einschrankungen im Zusammenhang mit Jaco

Jeder, der einen Elektrorollstuhl bedienen kann, kann auch Jaco bedienen. Es gibt jedoch
Situationen, die den Betrieb von Jaco einschranken.

® Einschrankung: Verwenden Sie den Roboterarm nicht in der Nahe von Warmequellen, wie
Heizkorpern.
Verwenden Sie ihn nicht fir die Handhabung heilRer Gegenstédnde, wie etwa heil3e
Flissigkeiten.

® Einschrankung: Verwenden Sie den Roboterarm nicht bei starkem Regen oder Schneefall.

® Einschrankung: Strecken Sie die Finger des Roboterarms wahrend des Betriebs nicht zu
stark nach auflen oder innen; dies konnte zu Schaden an den Fingern und den inneren
Bauteilen fiihren.

Verwandte Themen

Sicherheitswarnstufen auf Seite 9

Sicherheitsfunktionen
Jaco wird rund um die Uhr elektronisch iberwacht. Es ist mit Sicherheitsfunktionen ausgestattet.

Kollisionsanzeige Bei erhohtem Widerstand bleibt Jaco stehen; es
sendet visuelle und akustische Signale liber das
OLED Display.

Automatische Abschaltung des Fingers Bei erhdhtem Widerstand wird die Bewegung der
Finger gestoppt.

Sperrzone Der Bewegungsbereich (ROM) zwischen Jaco
und dem Korper des Benutzers wird elektronisch
begrenzt.

Langsame Zone Die Geschwindigkeit, mit der sich Jaco bewegt, wird
automatisch verringert.

Temperaturiiberwachung Sensoren in Jaco uiberwachen die Temperatur jeder
Achse.
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Verpackungsinhalt

Jaco wird in einem stabilen Koffer geliefert.

Je nach den Bediirfnissen des Benutzers sind im Lieferumfang unterschiedliche

Ausstattungselemente enthalten.

Grundausstattung

Jaco wird mit zusatzlichem Zubehor geliefert, das fiir die mechanische und elektrische

Integration in den Elektrorollstuhl erforderlich ist und eine barrierefreie Steuerung von Jaco und

dem Lift Armermaglicht.

Tabelle 6: Grundausstattung

Artikel

Details

Jaco mit drei (3) Fingern

Komplett montiert

Kinova® Jaco Blue
Universal Interface

Wandelt Steuerungsschnittstellen von Rollstiihlen und anderen barrierefreien

Geréten in ein Kommunikationsprotokoll um, das mit Jacound dem Kinova®
Lift Arm kompatibel ist

Kinova® OLED Display

Zeigt die aktuelle Betriebsart und Statusmeldungen an

Gibt akustische Warnsignale ab.

Netzkabel

Versorgt das Jaco Blue Universal Interface mit Strom

Kommunikationskabel

Ubertragt Steuerbefehle vom Jaco Blue Universal Interface an Jaco

USB-Kabel Programmierung
Tipp: Schliel’t bei der Fernfehlerbehebung ein Kabel an den Sockel von
Jaco an

USB-Stick Enthalt die Bedienungsanleitung des Jaco® Assistierender Roboterarms

sowie die Software Assistive Robot Configurator (ARC) zur Konfiguration des
Roboterarms fiir den Benutzer

Ausbesserungsstift

Beseitigt kleine Kratzer

Hartschalenkoffer

Verhindert Beschadigungen an Jacowahrend des Transports

Zusatzausstattung

Je nach den Bediirfnissen des Benutzers konnen Zusatzausstattungen bereitgestellt werden.
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Tabelle 7: Zusatzausstattung

Artikel Details

Kinova® Lift Arm Halterung fiir motorisierten Rollstuhl fir ~ Schwenkbare und héhenverstellbare
Jaco Halterung

Kinova® Cutlery &  Zubehor

Tool Holder
Montagesatz Display Holder Platziert das OLED Display im Sichtfeld
des Benutzers
Befestigungsplatte
Sitzschienenadapter
Schrauben
Standard- Befestigungsmaterial fiir die feste Montage von Lift Arm und Jaco
Montagesatz
Rollstuhl- Integriert Jaco und den Lift Arm in das Steuergerat des Rollstuhls
Datenkabel
Netzkabel Versorgt die Elektronik des Rollstuhls mit Strom

Hardware-Tasche  Geschiitzte Unterbringung der Steuereinheit, der Schnittstelle und der Kabel
Wird aulRen an der Riickseite des Rollstuhls befestigt.

Eingabegerat Verschiedene barrierefreie Tasten, adaptive Schalter, kapazitive Schalter fiir
Hilfsgerate mit 3,5-mm-Klinkenstecker

Jaco-Schutzhiille Dient als Regenschutz fiir Jaco

@ VORSICHT: Geréte anderer Hersteller diirfen nur verwendet werden, wenn sie mit einem
CE-Zeichen ( ) versehen sind und ausschlieBlich fiir den Einsatz als Medizinprodukt
vorgesehen sind.

@ VORSICHT: Im Handel erhaltliche Taster kénnen nur dann an das Jaco Blue Universal
Interface angeschlossen werden, wenn sie durch SchlieRen eines Kontakts ein Signal
auslosen, das eine Funktionsanderung bewirkt.

Zubehor fiir den Einsatz an einem Elektrorollstuhl

Fir die Integration von Jaco in ein Steuerungssystem fiir Elektrorollstihle ist spezielle

Ausriistung erforderlich. Bei elektrischer Integration steuert der Benutzer den Jaco®
Assistierender Roboterarm tber die Rollstuhl-Steuerungen.
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Artikel

Details

Rollstuhl-spezifische Schnittstellen

Integriert Jaco und den Lift Arm in das
Steuerungssystem des Rollstuhls

Rollstuhl-spezifische Kabel

Integriert Jaco und den Lift Arm in das
Steuerungssystem des Rollstuhls und bindet die
Stromversorgung ein

Hardware-Tasche

Schiitzt die Steuereinheit, die Schnittstellen und die
Kabel

Wird aullen an der Riickseite des Rollstuhls
befestigt.

Montagezubehor

Weitere Tasten

Tasten kénnen — bei Bedarf und je nach
Benutzer — zusammen mit dem dazugehdorigen
Befestigungsmaterial als zusatzliche
Bedienelemente verwendet werden.

Verwandte Themen

Jaco — Technische Daten auf Seite 5

Technische Daten Jaco Blue Universal Interface auf Seite 6

Zubehor fiir den Einsatz aufierhalb des Rollstuhls

Fir die Montage von Jaco an einem anderen Gegenstand als einem Rollstuhl ist eine spezielle

Ausriistung erforderlich.

Artikel

Details

Analoger DB9-Joystick oder Xbox-
kompatibler USB-Controller

Direkte Steuerung Jaco

Beispiel: mo-Vis

Externes Netzteil oder spezielle

Kabel

Netzteil (PSU) AE 0000 0029
Netzkabel (USA) EH 0300 0001
Netzkabel (AUS) EH 2500 0002
Netzkabel (EU) EH 2500 0001 21
Netzkabel (UK) EH 2500 0003 25

Hardware-Tasche

Geschiitzte Unterbringung von Steuergerat, Schnittstellen und Kabeln

Montagezubehor

Tischhalterung oder Rollstander
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Verwandte Themen

Jaco — Technische Daten auf Seite 5

Technische Daten Jaco Blue Universal Interface auf Seite 6

Beispiel fiir den Lieferumfang zur Installation von Jaco an einem
R-net Rollstuhl-Steuersystem ohne Lift Arm

Der Verpackungsinhalt variiert; er hangt vom Verwendungszweck von Jacoab.

Anzahl Artikel Hinweise

Jaco mit 3 Fingern, komplett montiert

1 Kinova® Jaco Blue Universal Interface, Verbindet Jaco mit Jaco Blue Universal
mit Kinova-Kommunikationskabel zur Interface
Ubertragung von Steuerbefehlen an Jaco

1 Kinova® OLED Display
1 Kinova® OLED Display Holder
1 R-net-Netzkabel zu Jaco Stromversorgung fiir Jaco Giber den R-Net-Bus
1 R-net-Verlangerungskabel (Stecker/Buchse)  Ergdnzung zum Standard-R-Net-Netzkabel zu
0,5m Jaco, falls zusatzliche Lange bendtigt wird
R-net-Eingabe-/Ausgabemodul (/OM) Schnittstelle, die das Steuersignal von den
Rollstuhl-Steuerungen an Jacouibertragt
1 DB9-Adapter, Stecker/Stecker Minio Gender Changer zur Anpassung an die
Buchse des IOM
1 R-net Anschlussblock mit 4 Anschliissen Verteilerleiste fiir zusatzliche R-net-Bus-Kabel
1 R-net-Bus-Kabel, Stecker/Stecker, 1,2 m Verbindet das IOM mit dem R-net-
Anschlussblock mit 4 Anschliissen
1 R-net-Bus-Kabel, Stecker/Stecker, 0,5m Verbindet das IOM mit dem R-net-
Anschlussblock mit 4 Anschliissen
1 Hardware-Tasche Geschitzte Unterbringung von Steuergerét,
Schnittstellen und Kabeln
Montagesatz Die gesamte mechanische

Integrationshardware zwischen der
Sitzschiene des Rollstuhls und der gelochten
Befestigungsplatte

0800 5466822 assistive.kinovarobotics.com/de/



Gebrauchsanweisung fiir den Jaco® Assistierender Roboterarm r10.0

" Die Anzahl hangt davon ab, welches Rollstuhlzubehor derzeit verfligbar und tiber das Kabel
angeschlossen ist.

Komponenten

Jaco besteht aus mehreren Komponenten.

O

oJoXo

1 Ellbogen 2 Oberarm 3 Schulter 4 Stellantrieb 1
5 Sockel 6 Stellantrieb 3 7 Unterarm 8 Stellantrieb 4
9 Handgelenksegment 1 10  Stellantrieb 5 11 Handgelenksegment 2 12 Stellantrieb 6
13 Greifer 14  Finger 15  Stellantrieb 2 16  Kunststoffring

Abbildung 6: Komponenten des Roboterarms

Externe Anschliisse von Jaco

Jaco lasst sich liber verschiedene Anschliisse an Rollstiihle und andere Gerate anschlielen.
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\ (7

1 Ethernet (nicht belegt) 2 USB-A (nicht belegt) 3 8-poliges Kommunikationskabel
fiir Jaco Blue Universal Interface

4 Netzschalter 5 USB-B zum Programmieren, 6 4-poliges Netzteil
Aktualisieren und zur
Fehlerbehebung

Abbildung 7: Externe Anschliisse

Das Bedienfeld auf der Riickseite der Basis weist mehrere Buchsen und einen Ein-/Ausschalter

auf.

Netzschalter Schaltet Jaco ein oder aus

Stromanschluss Verbindet Jaco mit der Stromversorgung
Tipp: Eine Stromversorgung ist ein Elektrorollstuhl oder eine
Stromquelle.

8-poliger Stecker Verbindet das Steuerkabel vom Jaco Blue Universal Interface fiir die

Ubertragung von Steuerbefehlen
USB-B-Anschluss Wird zur Wartung und Konfiguration mit einem PC verbunden

WARNUNG: Die Anschliisse fiir die Steuerkabel und die Stromversorgung sind fiir den
Anschluss an ein von Kinova zugelassenes Gerat vorgesehen. Das Anschliefen anderer
Gerate kann zu Leistungseinbuflen fiihren, den Betrieb beeintrachtigen und Stromschlage
oder Brande verursachen. AuRerdem erlischt die Garantie, wenn die Steuerkabel und das
Netzteil fiir ein nicht zugelassenes Gerat verwendet werden.

Einschrankung: Verwenden Sie keine Verlangerungskabel; diese erhdhen die Brand- und
Stromschlaggefabhr.
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® Einschrankung: Treten Sie nicht auf die Kabel und klemmen Sie diese nicht ein.

Installation, Konfiguration und Betrieb des Roboterarms

Ein von Kinova zertifizierter Techniker halt sich bei der Installation des Roboterarms an die
Anweisungen im Leitfaden zur Integration des Assistierender Roboterarms ® Jaco. Wenden
Sie sich an Kinova, um sicherzustellen, dass die Person, die den Roboterarm installiert, ein
von Kinova zertifizierter Techniker ist. Der Techniker montiert den Roboterarm gemaf den
Anweisungen in der Jaco-Installationsanleitung IG-003 Mechanische und elektrische Integration.

Fir die Installation von Jaco ist ein von Kinova zertifizierter Techniker zustandig. Der Techniker
montiert den Roboterarm direkt am Elektrorollstuhl.

+ Der Techniker bindet den Roboterarm in die Stromversorgung und die Steuerung des Rollstuhls
ein.

+ Der von Kinova zertifizierte Techniker verwendet die ARC -Software fiir die Konfiguration von
Jaco.

Der Techniker konfiguriert die Sicherheitseinstellungen fiir den Roboterarm, einschliellich
Geschwindigkeitsbegrenzungen und Schutzzonen rund um den Korper des Endnutzers.

+ Der Techniker ordnet die Bedienelemente des Roboterarms der Rollstuhlsteuerung zu.

« Der Techniker legt die Startposition und Parkposition des Roboterarms fest.

Die Werkseinstellungen vonJaco entsprechen der Ausgangskonfiguration. Der Techniker kann
den Roboterarm an die Bediirfnisse des Benutzers anpassen. Besprechen Sie die Anforderungen
vor der Installation und Konfiguration mit dem Techniker.

Es gibt zwei Montagemaoglichkeiten fiir Jaco.

+ Einbau in einen Elektrorollstuhl mit Anbindung an die Stromversorgung und Steuerung des
Rollstuhls

+ Montage auf einem Stander und Anschluss an die Stromversorgung sowie an die
Steuereinheit

Nach der Installation konfiguriert der Techniker Jaco mithilfe der Software Kinova® Assistive
Robot Configurator (ARC).

Die Konfigurationen stellen sicher, dass die Steuerung des Roboterarms fiir den Benutzer
zuganglich, sicher und vorhersehbar ist. Es gibt drei wichtige Einstellungen, die zu beachten sind.

+ Sicherheitseinstellungen fiir den Roboter, einschliellich Geschwindigkeitsbegrenzungen und
einer Schutzzone um den Korper des Benutzers
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+ Zuordnung der Bewegungen des Roboterarms zum verfiigbaren Steuergerat

+ Einrichten der Startposition und der Parkposition

Die Installation und die erste Einweisung des Benutzers konnen mehrere Stunden in Anspruch
nehmen. Der Techniker stellt sicher, dass die Montage des Roboterarms so konfiguriert ist,
dass sie den Bedirfnissen des Benutzers sowie den Anforderungen an die mechanische und
elektrische Integration in dessen Elektrorollstuhl oder eine andere Montagebasis entspricht.

Der von Kinova zertifizierte Techniker, der den Roboter installiert und konfiguriert, fihrt nach der
Installation und Konfiguration des Roboterarms eine Schulung durch, in der er vermittelt, wie
Jaco fir verschiedene Aufgaben bewegt und bedient wird. Der Techniker handigt jedem Kunden
eine Kundenakte aus, die Daten zur Installation und Konfiguration des Roboterarms am Rollstuhl
enthalt.

Merke: Wenden Sie sich immer an einen von Kinova zertifizierten Techniker, wenn Jaco
an einem anderen Rollstuhl, einem mobilen Stander oder einem Bettstander neu installiert
werden muss.
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Removing Jaco from the mount

Entfernen Sie Jaco von der Befestigungsvorrichtung, wenn der Benutzer das Gerét voriibergehend
entfernen muss, beispielsweise auf Reisen.

Warum und wann dieser Vorgang ausgefiihrt wird
Bei der Befestigungsvorrichtung handelt es sich um den Setzposten, auf dem Jaco sitzt. Mit
Verriegelungshebeln wird der Sockel von Jaco am Setzpfosten befestigt.

1  Setzpfosten 2 Verriegelungshebel

Abbildung 8: Jaco-Halterung

Prozedur

1. Bewegen Sie Jaco in die Parkposition.

2. Schalten Sie Jaco aus.

3. Trennen Sie das Netzkabel und ziehen Sie es ab.
4. Trennen Sie das Steuerkabel und ziehen Sie es ab.
5. Losen Sie die Verriegelungshebel am Setzpfosten.

6. Heben Sie Jaco von der Halterung herunter.

Verwandte Themen

Externe Anschliisse von Jaco auf Seite 29
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Jaco auf der Halterung montieren

Befestigen Sie Jaco mithilfe des Befestigungszubehdrs direkt am Rollstuhl oder am Aluminium-
Setzpfosten, auf dem Jaco sitzt.

Warum und wann dieser Vorgang ausgefiihrt wird
Bei der Befestigungsvorrichtung handelt es sich um den Setzposten, auf dem Jaco sitzt. Mit
Verriegelungshebeln wird der Sockel von Jaco am Setzpfosten befestigt.

1  Setzpfosten 2 Verriegelungshebel

Abbildung 9: Halterung fiir Jaco

Prozedur

1. Heben Sie Jaco auf den Setzpfosten.

2. Ziehen Sie die Verriegelungshebel am Setzpfosten fest.
3. SchlielRen Sie das Steuerkabel an.

4. Schlielen Sie das Netzkabel an.

5. Bewegen Sie Jaco von Hand in die Parkposition.

6. Schalten Sie Jaco ein.

Verwandte Themen

Externe Anschliisse von Jaco auf Seite 29

Kinova® Jaco Blue Universal Interface - Uberblick

Kinova® Jaco Blue Universal Interface ist eine Schnittstelle zwischen Jaco und der
Rollstuhlelektronik oder anderen externen Steuerelementen.

Es gibt zwei Varianten des Jaco Blue Universal Interface. Es gibt ein Basismodell und ein Modell
fur R-net-Gerate.

Zur Eingabesteuerung konnen verschiedene Arten von Geraten verwendet werden.
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Tabelle 8: Eingabesteuerungsgerite

Gerat Information

Digitale Standard-Joysticks Stecker, bend6tigt einen DB9-Mini-Gender-Changer
flir den Joystick

Analoge Standard-Joysticks Buchse, benétigt einen DB9-Mini-Gender-Changer
fir den Joystick

Taste oder adaptiver Schalter mit 3,5-mm- Anschluss (iber einen der sechs (6)
Klinkenstecker Audiobuchsenanschliisse
Microsoft-Gerate: Anschluss tber den USB-C-Anschluss
Xbox One

Xbox Series X

Xbox Series S

Xbox Adaptive Controller

Alle Anschliisse befinden sich auf einer Seite des Gehauses.

Die eingehenden Steuersignale werden an den Roboterarm weitergeleitet und l16sen die
Bewegungen bzw. Funktionsanderungen aus, die auf dem OLED Display angezeigt werden.

Schliefen Sie das Jaco Blue Universal Interface an dasJaco und an den Rollstuhl an. Steuern Sie
Jaco mithilfe der Rollstuhl-Steuerungen und tber direkte Steuerungsmethoden.

Jaco Blue Universal Interface ist kompatibel mit der Bluetooth-Technologie, Eingabe-/
Ausgabemodulen (I0M), Umfeldsteuermodulen(ECU) und elektronischen Steuermodulen (ECM)
der fihrenden Hersteller von Elektrorollstiihlen. Zu den kompatiblen Herstellern zahlen R-net
von Curtiss-Wright, LINX und MK6 von Dynamic Controls sowie Q-Logic und ICON von Curtis
Instruments.
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Abbildung 10: Externe Anschliisse am Jaco Blue Universal Interface

1 COMM Lumberg Stecker, 8-polig Strom- und Kommunikationsanschluss
zwischen Jaco und Jaco Blue Universal
Interface

2 OLED Lumberg Buchse, 8-polig Anschluss fiir OLED-Display, das den
Arm-Modus und den Status von Jaco
anzeigt

3 R-NET Lumberg Buchse, 6-polig Anschluss zur Anbindung an das R-net-
Protokoll

4 B8 an B13 3,5-mm-Audiobuchse 6 Eingénge fiir Tasten und adaptive
Schalter

5 LIFT ARM 3,5-mm-Audiobuchse 2 Ausgangsanschliisse zur Steuerung
des Lift Arm

' Wichtig: nur Mono-
Zusatzkabel

6 ANALOG DB9-Stecker Anschluss zur Anbindung an einen
handelsiiblichen analogen Joystick

7 DIGITAL DB9-Buchse Anschluss zur Verbindung mit

einem digitalen Joystick oder einem
Rollstuhimodul
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8 usB USB-C USB-C-Anschluss zur Verbindung mit
Microsoft Xbox-Geraten und zum
Aufladen mobiler Gerate

9 Bluetooth n.z. Versenkte Bluetooth-Kopplungstaste
Anbindung an kompatible Bluetooth-
Gerate lber unterstitzte Rollstuhl-
Schnittstellen

Vier LEDs an der Oberseite des Kinova® Jaco Blue Universal Interface zeigen den Betriebsstatus
an.

1  Bluetooth-Statusanzeige 2  Betriebsanzeige 3  Statusanzeigen

Abbildung 11: Draufsicht auf das Jaco Blue Universal Interface

Verwandte Themen

Steuerung zum Anheben und Absenken des Lift Arm auf Seite 88
Technische Daten Jaco Blue Universal Interface auf Seite 6

Beispiele fiir Etiketten am Jaco Blue Universal Interface auf Seite 12

Warnhinweise beim Jaco Blue Universal Interface

Vermeiden Sie potenziell gefahrliche Situationen, auf die in den Warnhinweisen hingewiesen wird.

WARNUNG: Nehmen Sie ohne Genehmigung des Herstellers keine Anderungen am Jaco

Blue Universal Interface vor.
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LED-Statusanzeigen

Das Jaco Blue Universal Interface verfligt auf der Oberseite Uber vier LED-Anzeigen.

Jede Farbe steht fiir einen Status. Bestimmte Ereignisse fiihren dazu, dass die LED-Anzeige

Leuchtdiode (LED) nicht leuchtet.

Tabelle 9: LED-Statusanzeigen

LED Status Information
Bluetooth Blinkt Bluetooth-Kopplungsmodus
Dauerlicht Bluetooth-Verbindung
Leuchtet nicht  Keine Bluetooth-Gerate gekoppelt
Netzbuchse Dauerlicht Netzbuchse
Leuchtet nicht  Kein Strom
Grin
Status Blinkt Synchronisierung und Armstatus
Orange Ppa Anmerkung: Halten Sie die Modus-Taste gedriickt, um den
Roboterarm in die Parkposition zu bewegen.
Dauerlicht Warnung
+ Kleines Kommunikationsproblem
+ Im USB-C-Anschluss wurde ein Kurzschluss festgestellt
+ Einer der Hubarm-Ausgange ist nicht angeschlossen
*  Warnung von Jaco
Leuchtet nicht  Normalbetrieb
Status Dauerlicht Fehler
® + Schwerwiegendes Kommunikationsproblem
Rot

* Fehler von Jaco

Leuchtet nicht

Normalbetrieb

Problem: Wenn am Jaco Blue Universal Interface keine Anzeigen leuchten, ist das Jaco

Blue Universal Interface nicht eingeschaltet.

1. Vergewissern Sie sich, dass das Jaco Blue Universal Interface an Jaco angeschlossen

ist.

0800 5466822 assistive.kinovarobotics.com/de/



Gebrauchsanweisung fiir den Jaco® Assistierender Roboterarm r10.0

2. Stellen Sie sicher, dass alle Stecker vollstandig in die entsprechenden Anschliisse
eingesteckt sind.

3. Schalten Sie Jaco an der Basisstation ein.

Installation und Konfiguration

Der Techniker installiert das Jaco Blue Universal Interface und stellt die korrekten
Kabelverbindungen her. Nach der Installation konfigurieren Sie Jaco.

0 Wichtig: Die Installation und Konfiguration darf ausschliel3lich von einem von Kinova
zertifizierten Techniker durchgefiihrt werden.

Der Techniker nutzt die Software Assistive Robot Configurator (ARC) fiir die Konfiguration
der Kommunikation zwischen Jaco und Jaco Blue Universal Interface. Fiir die Festlegung der
Funktion der einzelnen Anschliisse und anderer Schnittstellenfunktionen verwenden Sie ARC.

Wenn Anpassungen der Konfigurationen vorgenommen werden miissen, die nur in der Rolle
Professional verfiigbar sind, wenden Sie sich bitte an Kinova oder einen von Kinova zertifizierten

Techniker.

Wenn die Elektrorollstuhl-Steuerungen fiir den Betrieb von Jaco verwendet werden, konfiguriert
der Techniker den Ausgang der Rollstuhlsteuerung so, dass er zum Senden von Informationen
mit dem Jaco Blue Universal Interface verbunden ist.
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Koppeln des Jaco Blue Universal Interface mit einem
Bluetooth-Gerat

Jaco Blue Universal Interface lasst sich mit dem Bluetooth-Ausgang kompatibler Elektrorollstiihle
verbinden bzw. koppeln. Bei der erstmaligen Kopplung werden die Gerate miteinander registriert;
wenn sie spater eingeschaltet werden, stellen sie automatisch eine Verbindung her.

Warum und wann dieser Vorgang ausgefiihrt wird

Bluetooth-Gerate kdnnen nur dann mit dem Jaco Blue Universal Interface gekoppelt werden,
wenn sowohl das Jaco Blue Universal Interface als auch das Bluetooth-Gerat eingeschaltet sind.
Besprechen Sie die Kompatibilitat mit Inrem Ansprechpartner bei Kinova.

Abbildung 12: Versenkte Taste fiir den Bluetooth-Kopplungsmodus am Jaco
Blue Universal Interface

| Wichtig: Die Bluetooth-Kopplung muss innerhalb von weniger als zwei (2) Minuten nach
dem Aktivieren des Bluetooth-Kopplungsmodus auf dem Jaco Blue Universal Interface
gestartet werden.

Wenn ein Bluetooth-Gerat mit dem Jaco Blue Universal Interface gekoppelt ist und eine neue
Bluetooth-Verbindung hergestellt wird, wird die vorherige Verbindung getrennt.

P Anmerkung: Die Anleitung ist allgemein gehalten, und die allgemeinen Schritte gelten fir
alle Arten von Bluetooth-Geraten.
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Prozedur
1. Schalten Sie Jaco ein.

Jaco wird eingeschaltet und das Jaco Blue Universal Interface geht in Betrieb.
2. Schalten Sie den Rollstuhl ein.

Das Bluetooth-Gerat am Rollstuhl schaltet sich ein.

3. Halten Sie die versenkte Taste fiir den Bluetooth-Kopplungsmodus &3 am Jaco Blue Universal
Interface fiinf (5) Sekunden lang gedriickt.

e Tipp: Verwenden Sie ein SIM-Werkzeug oder einen Stift.

Bluetooth auf dem Jaco Blue Universal Interface ist erkennbar. Die Bluetooth-Anzeige blinkt.

(] Wichtig: Starten Sie die Kopplung mit dem Bluetooth-Gerat am Rollstuhl innerhalb von
hochstens zwei (2) Minuten.
4. Navigieren Sie durch das Menii des Rollstuhls und stellen Sie das Bluetooth-Gerat des

Rollstuhls so ein, dass es erkannt werden kann.

5. Stellen Sie eine Verbindung mit dem Bluetooth-Ausgang des Elektrorollstuhls her.

Ergebnisse

Sobald die Gerate gekoppelt sind, leuchtet die Bluetooth-Anzeige am Jaco Blue Universal
Interface dauerhaft. Zukiinftige Bluetooth-Verbindungen zwischen dem Jaco Blue Universal
Interface und dem Bluetooth-Gerat am Rollstuhl werden automatisch hergestellt.

Es gibt mogliche Ursachen dafiir, dass ein Bluetooth-Gerat keine Verbindung mit dem Jaco Blue
Universal Interface herstellen kann.

« Das Bluetooth-Gerat ist ausgeschaltet.

+ Das Bluetooth-Gerat befindet sich nicht im Erkennungsmodus.

+ Das Jaco Blue Universal Interface ist seit Beginn der Bluetooth-Einrichtung bereits langer als
zwei (2) Minuten eingeschaltet.

Wiederherstellungsverfahren

1. Schalten Sie das Jaco Blue Universal Interface aus.
2. Schalten Sie das Bluetooth-Gerat aus.

3. Starten Sie den Vorgang erneut.

Verwandte Themen
Bluetooth-Kopplung mit CJSM2-BT starten auf Seite 43
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Bluetooth-Kopplung mit Q-Logic 3 starten auf Seite 45
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Bluetooth-Kopplung mit CJSM2-BT starten

Das Jaco Blue Universal Interface lasst sich mit dem Curtis-Wright CJSM2-BT-Joystick koppeln,
einem Rollstuhl-Joystick mit Bluetooth-Funktion.

Vorbereitungen
Bluetooth auf dem Jaco Blue Universal Interface ist erkennbar.

Warum und wann dieser Vorgang ausgefiihrt wird
Verwenden Sie den Joystick CJSM2-BT, um durch das Menii zu navigieren.

0 Wichtig: Die Bluetooth-Kopplung muss innerhalb von weniger als zwei (2) Minuten
nach dem Aktivieren des Bluetooth-Kopplungsmodus am Jaco Blue Universal Interface
gestartet werden.

Abbildung 13: CJSM2-Joystick

Prozedur

1. Rufen Sie die Konfiguration des Bluetooth-Modus auf.
2. Bewegen Sie den Joystick nach vorne und halten Sie ihn gedriickt, bis ein Piepton ertont.

3. Bewegen Sie den Joystick nach hinten und halten Sie ihn dort, bis ein weiterer Piepton ertont.
Auf dem Display des CJSM-2 BT blinkt ein Bluetooth-Logo, um anzuzeigen, dass Bluetooth auf
dem Gerat erkennbar ist.
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4. Warten Sie, bis das Bluetooth-Logo auf dem Bildschirm des CJSM-2 BT dauerhaft leuchtet.

Tipp: Die Bluetooth-Anzeige am Jaco Blue Universal Interface leuchtet dauerhaft blau,
wenn eine Bluetooth-Verbindung besteht.

Ergebnisse

Sobald die Gerate gekoppelt sind, leuchtet die Bluetooth-Anzeige am Jaco Blue Universal
Interface dauerhaft. Zukiinftige Bluetooth-Verbindungen zwischen dem Jaco Blue Universal
Interface und dem Bluetooth-Gerat am Rollstuhl werden automatisch hergestellt.

Es gibt mogliche Ursachen dafiir, dass ein Bluetooth-Gerat keine Verbindung mit dem Jaco Blue
Universal Interface herstellen kann.

« Das Bluetooth-Gerat ist ausgeschaltet.
+ Das Bluetooth-Gerat befindet sich nicht im Erkennungsmodus.

« Das Jaco Blue Universal Interface ist seit Beginn der Bluetooth-Initialisierung seit mehr als
zwei (2) Minuten eingeschaltet.

Wiederherstellungsverfahren

1. Schalten Sie das Jaco Blue Universal Interface aus.
2. Schalten Sie das Bluetooth-Gerat aus.

3. Starten Sie den Vorgang erneut.

Verwandte Themen

Koppeln des Jaco Blue Universal Interface mit einem Bluetooth-Gerat auf Seite 40

0800 5466822 assistive.kinovarobotics.com/de/



Gebrauchsanweisung fiir den Jaco® Assistierender Roboterarm r10.0

Bluetooth-Kopplung mit Q-Logic 3 starten

Jaco Blue Universal Interfaceist kompatibel mit dem ,Q-Logic 3 Advanced Drive Control System®,
einem adaptiven Joystick mit Bluetooth-Funktion fir Rollstihle.

Vorbereitungen
Bluetooth auf dem Jaco Blue Universal Interface ist erkennbar.

Warum und wann dieser Vorgang ausgefiihrt wird
Verwenden Sie den Q-Logic 3-Joystick, um durch das Meni zu navigieren.

Abbildung 14: Q-Logic 3-Joystick

Tabelle 10: Benutzeraktionen am Rollstuhl

Benutzeraktion Ergebnis

Bewegen Sie den Joystick nach links und rechts Blattern durch die Menis
Bewegen Sie den Joystick nach vorne Aktion bestatigen

Driicken Sie die grine Home-Taste, um Zuriick zum HOME-Bildschirm

zuriickzukehren zu

0 Wichtig: Die Bluetooth-Kopplung muss innerhalb von weniger als zwei (2) Minuten nach
dem Aktivieren des Bluetooth-Kopplungsmodus auf dem Jaco Blue Universal Interface
gestartet werden.
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Prozedur

1. Driicken Sie die griine HOME-Taste ( ) auf dem Bildschirm.

2. Bewegen Sie den Joystick zweimal (2) nach links, um das Meni Zusatzfunktionen aufzurufen.
Das Menii ,Zusatzfunktionen” wird gecffnet.

anetam ([55)

AULIARY
ECON / inlurnciie A O

3. Wahlen Sie mit dem Joystick Bluetooth-Betrieb aus.
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4. Bewegen Sie den Joystick nach rechts, um das Meni Joystick-Anschliisse aufzurufen.

@  winm (o |

 dETOCTH OPERATION
| Moume eonsaclions )
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[ ¥
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6. Bewegen Sie den Joystick nach rechts, um die Bluetooth-Verbindung herzustellen.
Auf dem Bildschirm wird das Bild eines Joysticks angezeigt, auf dem oben das Bluetooth-Logo
zu sehen ist.

7. Warten Sie, bis die Verbindung bestatigt wird.
Es wird ein Bestatigungsdialogfeld angezeigt.

8. Bewegen Sie den Joystick nach vorne, um die Auswahl zu bestatigen.

0800 5466822 assistive.kinovarobotics.com/de/



Gebrauchsanweisung fiir den Jaco® Assistierender Roboterarm r10.0

Ergebnisse
Der obere Bildschirmrand und die Joystick-Darstellung auf dem Bildschirm leuchten blau auf, um
anzuzeigen, dass die Bluetooth-Kopplung abgeschlossen ist.

Sobald die Gerate gekoppelt sind, leuchtet die Bluetooth-Anzeige am Jaco Blue Universal
Interface dauerhaft. Zukiinftige Bluetooth-Verbindungen zwischen dem Jaco Blue Universal
Interface und dem Bluetooth-Gerat am Rollstuhl werden automatisch hergestellt.

Es gibt mogliche Ursachen dafiir, dass sich ein Bluetooth-Gerat keine Verbindung mit dem Jaco
Blue Universal Interface herstellen kann.

+ Das Bluetooth-Gerat ist ausgeschaltet.
+ Das Bluetooth-Gerat befindet sich nicht im Erkennungsmodus.

+ Das Jaco Blue Universal Interface ist seit Beginn der Bluetooth-Einrichtung bereits langer als
zwei (2) Minuten eingeschaltet.

Wiederherstellungsverfahren

1. Schalten Sie das Jaco Blue Universal Interface aus.
2. Schalten Sie das Bluetooth-Gerat aus.

3. Starten Sie den Vorgang erneut.

Verwandte Themen

Koppeln des Jaco Blue Universal Interface mit einem Bluetooth-Gerat auf Seite 40
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Bluetooth-Kopplung mit dem Omni2 Interface starten

Die Omni2-Schnittstelle ist ein Adapter fir den Betrieb von Elektrorollstiihlen mit alternativen
Steuerungssystemen — wie etwa Kopfsteuerungen oder Sip-and-Puff-Steuerungen —, die tiber
Bluetooth-Funktionalitat verfligen.

Vorbereitungen
Bluetooth auf dem Jaco Blue Universal Interface ist erkennbar.

Warum und wann dieser Vorgang ausgefiihrt wird
Verwenden Sie die alternative Antriebssteuerung, um durch das Menii zu navigieren.

- = e

Abbildung 15: Omni2 Interface

0 Wichtig: Die Bluetooth-Kopplung muss innerhalb von weniger als zwei (2) Minuten nach
Aktivierung des Bluetooth-Kopplungsmodus am Jaco Blue Universal Interface gestartet

werden.

Prozedur

1. Geben Sie den Befehl ,Vorwarts” ein, bis ein Piepton ertont.

2. Geben Sie den Befehl ,Riickwarts” ein, bis ein weiterer Piepton ertont.
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Ergebnisse

Das Bluetooth-Logo blinkt auf dem Omni2 Interface. Sobald die Gerate gekoppelt sind, leuchtet
die Bluetooth-Anzeige am Jaco Blue Universal Interface dauerhaft. Zukiinftige Bluetooth-
Verbindungen zwischen dem Jaco Blue Universal Interface und dem Bluetooth-Gerat am Rollstuhl
werden automatisch hergestellt.

Es gibt mogliche Ursachen dafiir, dass ein Bluetooth-Gerat keine Verbindung mit dem Jaco Blue
Universal Interface herstellen kann.

« Das Bluetooth-Gerat ist ausgeschaltet.
+ Das Bluetooth-Gerat befindet sich nicht im Erkennungsmodus.

« Das Jaco Blue Universal Interface ist seit Beginn der Bluetooth-Einleitung bereits langer als
zwei (2) Minuten eingeschaltet.

Wiederherstellungsverfahren

1. Schalten Sie das Jaco Blue Universal Interface aus.
2. Schalten Sie das Bluetooth-Gerat aus.

3. Starten Sie den Vorgang erneut.

Kinova® OLED Display - Uberblick

Das OLED Display dient als visuelle Schnittstelle, die die aktuellen Betriebsmodi sowie den Status
von Jaco mithilfe grafischer Darstellungen und LEDs anzeigt. AuBerdem gibt es ein akustisches
Warnsignal ab.

Das OLED Display wird in Verbindung mit Jaco und Jaco Blue Universal Interface verwendet und
zeigt dem Benutzer Bewegungsrichtungen, Status und Funktionen an.

,’. Anmerkung: Das OLED Display ist fiir die Verwendung mit dem Kinova® Jaco Blue
Universal Interface vorgesehen. Es kann auch mit alteren Versionen des Universal
Interface verwendet werden.

Verwandte Themen
OLED Display — Technische Daten auf Seite 8

Beispiele fiir Beschriftungen auf dem OLED Display auf Seite 12

Warnhinweise im Zusammenhang mit dem OLED Display

Vermeiden Sie potenziell gefahrliche Situationen, auf die in den Warnhinweisen hingewiesen wird.
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WARNUNG: Tauchen Sie das OLED Display weder ganz noch teilweise in Wasser oder

Schnee ein.

WARNUNG: Setzen Sie den OLED-Display keinen korrosiven Umgebungen aus.

WARNUNG: Fallt das Gerat herunter, bekommt einen Schlag ab oder nimmt anderweitig

Schaden, kann dies die Wasserbestandigkeit beeintrachtigen.

WARNUNG: Modifizieren Sie das OLED Display nicht ohne Autorisierung durch den
Hersteller.

Verwandte Themen

Sicherheitswarnstufen auf Seite 9

Sicherheitshinweise im Zusammenhang mit dem OLED
Display

Vermeiden Sie gefahrliche Situationen, auf die in den Vorsichtshinweisen hingewiesen wird.

VORSICHT: Schalten Sie das System aus, bevor Sie Kabelverbindungen herstellen oder
trennen.

@ VORSICHT: Setzen Sie das Gerat nicht starkem Regen aus.

® VORSICHT: Beachten Sie den Warnhinweis am OLED Display.
Ein orangefarbenes Dreieck leuchtet auf und zwei Signaltdne weisen auf eine Uberlastung
hin.
Verringern Sie das Gewicht oder die Kraft, die auf Jacoeinwirkt.

Verwandte Themen

Sicherheitswarnstufen auf Seite 9

Identifikation der Komponenten

Das OLED Display umfasst eine einfache Benutzeroberflache.
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1  LCD-Display 2 LED 3  Umgebungslichtsensor
Abbildung 16: Bezeichnung der Komponenten des Displaymoduls

Tabelle 11: Beschreibung der Komponenten des OLED Display

Name Beschreibung
LCD-Display Zeigt Symbole an, die die Bewegungsrichtung und Fehler kennzeichnen
LED-Anzeige Liefert Informationen zur Stromversorgung und zum Verbindungsstatus

des Displays, wenn dieses eingeschaltet ist

Einschaltsequenz Die Anzeige blinkt
Normalbetrieb Die Anzeige leuchtet
dauerhaft
Standby-Modus Die Anzeige leuchtet nicht
Umgebungslichtsensor Erkennt die Umgebungslichtverhaltnisse und passt die Helligkeit des

Bildschirms entsprechend an

Einschaltsequenz des OLED Display

Wenn Jaco eingeschaltet ist, versorgt es das OLED Display mit Strom. Wenn auf dem OLED
Display das Kinova-Logo angezeigt wird, reagiert Jaco auf das Gedriickthalten der Modus-Taste
und beginnt, sich von der Parkposition in die Startposition zu bewegen.
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Wenn der Roboterarm eingeschaltet wird, schaltet sich das Display automatisch ein. Es findet
eine Abfolge von drei Schritten statt.

1. Das OLED Display zeigt einen leeren Bildschirm an.

+ Auf dem Display wird etwa zehn (10) Sekunden lang nichts angezeigt.
+ Die LED leuchtet blau, wenn das OLED Display mit Strom versorgt wird.
2. Das OLED Display zeigt das Kinova-Logo an.

)

(kinova

(<inova

o o

Ej

+ Auf der LCD wird etwa fiinf (5) Sekunden lang das Kinova-Logo angezeigt.
+ Die LED-Anzeige leuchtet nicht.
3. Das OLED Display zeigt den SETTINGS -Bildschirm an.
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/f/%

SETTINGS
SW: XX KX
FW: LXK
CSBCTUN : XX
ROBQTIC ARM

+ Der SETTINGS-Bildschirm zeigt Informationen maximal zwei (2) Sekunden lang an.
+ Eine blaue LED blinkt.

Bildschirm

Anmerkung: Zur Fehlerbehebung kann der Techniker die Informationen auf dem
SETTINGS-Bildschirm abrufen. Falls nicht geniigend Zeit bleibt, um die Informationen
aufzuschreiben oder einen Screenshot zu machen, starten Sie Jaco neu, um die

Informationen anzuzeigen.

Bildschirmbereiche
Jeder der vier (4) Bereiche des Displays hat einen bestimmten Zweck.

Die Position jedes Displaybereichs ist schwarz hervorgehoben.

Tabelle 12: Bereiche des OLED Display

Hauptbereich

Im Hauptbereich werden aktive Bewegungen und verfligbare Bewegungen

( ) angezeigt

(Kinova

o [+]
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Statusleiste

Die Statusleiste zeigt den Status der Armposition, den Trinkmodus und die

(f 1) Geschwindigkeit an

(Kinova

Modus-Bereich

—

‘[

Im Modus-Bereich werden der aktuelle Betriebsmodus und der Index angezeigt

(Kinova

Funktionsbereich

|[

Im Bereich ,Funktion” werden die Details zu den gespeicherten Positionen,

(f V) Bewegungsbahnen sowie Fehler- und Warnsignale angezeigt

0800 5466822 assistive.kinovarobotics.com/de/
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Bildschirmbereich: Hauptbereich

Im Hauptbereich werden die aktuelle Konfiguration von Jaco als links- oder rechtshandig,
die verfiigharen und aktiven Bewegungen des Roboters sowie die Handgelenk- und
Fingerbewegungen angezeigt.

)

(iKinova

s} o

|

Handigkeit des Arms

Die Handigkeit oder Lateralitat des Arms gibt an, ob der Arm linkshandig oder rechtshandig
eingesetzt wird.

Bei der Installation richtet der Techniker Jaco so ein, dass es auf der linken oder rechten Seite
angebracht werden kann. Das OLED Display zeigt die Konfiguration des Roboterarms an.

P Anmerkung: Wenn der Integrator Jaco auf der rechten Seite des Rollstuhls installiert,
konfiguriert er den Roboterarm als rechtshandig. Wenn der Integrator den Roboterarm auf
der linken Seite des Rollstuhls montiert, konfiguriert er ihn als linkshandig.

& M=

Abbildung 17: Beispiel fiir die Abbildung 18: Beispiel fiir die
Darstellung der Rechtshindigkeit auf Darstellung der Linkshiandigkeit auf
dem OLED Display dem OLED Display

Verfiigbare und aktive Bewegungen

Jaco kann sich in mehrere Richtungen bewegen. Je nach Bewegung stehen weitere
Bewegungsmaglichkeiten zur Verfligung.
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Verfligbare Bewegungen werden auf dem OLED Display als griiner Pfeil angezeigt, der in die
Bewegungsrichtung des aktuell aktiven Modus weist.

m _gr

Abbildung 19: Links und Abbildung 21: Vorwirts
g Abbildung 20: Auf und ab . g .
rechts und riickwarts

Aktive Bewegungen werden mit einer gelben Markierung um den aktuell aktiven Modus angezeigt.

$

Abbildung 22: Verfiigbare Bewegung Abbildung 23: Aktive Bewegung
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Abbildung 24: Beispiel fiir translationale Bewegungen

Handgelenkbewegungen

Die Hand von Jaco dreht sich um das Handgelenk.

Die Bewegung des Handgelenks wird manchmal als Ausrichtung oder Drehbewegung bezeichnet;
dabei handelt es sich um die Art und Weise, wie sich das Handgelenk bewegt.

Das Handgelenk besteht aus drei beweglichen Teilen. Durch die Drehung @ndert sich die
Ausrichtung des Greifers: Er zeigt nun nicht mehr nach links, sondern nach rechts, nicht mehr
nach unten, sondern nach oben oder nach vorne in Richtung des zu greifenden Objekts. Jede
Art der Drehung tragt dazu bei, die Position des Greifers so zu verandern, dass das Ziel des
Benutzers erreicht wird.
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Abbildung 27: Greifer
im Uhrzeigersinn und

gegen den Uhrzeigersinn
drehen

Abbildung 25: Greifer Abbildung 26: Greifer
nach rechts und links nach unten, oben und
bewegen nach vorne bewegen

Ppm Anmerkung: Wenn sich der Greifer im Uhrzeigersinn oder gegen den Uhrzeigersinn dreht,
dreht sich das Handgelenk um 360° und der Greifer behalt dabei seine Ausrichtung bei.

Abbildung 28: Beispiel fiir eine Ausrichtungsbewegung

Fingerbewegungen

Der Greifer von Jaco funktioniert wie die Finger einer Hand. Wenn der Finger-Modus ausgewahlt
ist, leuchten die Finger orange auf dem OLED Display.

Die Anzahl der Pfeile gibt die Anzahl der Finger an, die sich bewegen.

Abbildung 29: Beispiel Abbildung 30: Beispiel Abbildung 31: Beispiel
fiir eine verfiigbare fiir die Bewegung von 3 fiir die Bewegung von 2
Fingerbewegung aktiven Fingern aktiven Fingern

Bildschirmbereich: Statusleiste

In der Statusleiste werden alle Symbole im Zusammenhang mit dem Status von Jaco angezeigt.

0800 5466822 assistive.kinovarobotics.com/de/



60 Kinova® OLED Display — Uberblick

1  Status der 2 Trinkmodus 3  Geschwindigkeit
Amrposition

Abbildung 32: Position der Statusleiste und ihrer Symbole

Tabelle 13: Visuelle Anzeigen in der Statusleiste

Symbol Status Information

Bereit Jaco ist einsatzbereit und in der Startposition

Der Benutzer kann Jaco steuern.

Leuchtet
dauerhaft
grin

Eingefahren Jaco befindet sich in der Position Start- oder Parkposition
Leuchtet
dauerhaft
orange

Lauft Jaco befindet sich zwischen der Start- und der Parkposition
Blinkt “’ HINWEIS: Der Benutzer muss die Modus-Taste gedriickt halten,
orange um den Roboterarm in die Park- oder Startposition zu bewegen.

Der Trinkmodus ist im aktuellen Modus zwar verfligbar, aber aktuell nicht
aktiv

Graues Glas

0800 5466822 assistive.kinovarobotics.com/de/
© 2026 Kinova inc. Alle Rechte vorbehalten.



Gebrauchsanweisung fiir den Jaco® Assistierender Roboterarm r10.0

Symbol Status Information

Der Trinkmodus ist aktuell aktiv

Blaues Glas

Kein Glas Der Trinkmodus ist nicht verfiigbar und nicht aktiv
1 Niedrigste Geschwindigkeit 5cm/s

2 Niedrige Geschwindigkeit 10 cm/s

3 Hohe Geschwindigkeit 15cm/s

4 Hochste Geschwindigkeit 20 cm/s

Bildschirmbereich: Modus

Der Modusbereich dient dazu, Informationen liber die derzeit aktive Steuerungskonfiguration bzw.
das Mappinganzuzeigen.

Im Bereich ,Modus” wird die Liste der im aktuellen Modus verfligbaren Bewegungen angezeigt.

» Aktuelle Modusliste

+ Index fiir aktuelle Modusliste

1 Index fiir dier 2 Modusliste
Modusliste

Abbildung 33: Modusbereich und seine Symbole
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Die beiden aktuellen Moduslisten sind mit A und B benannt.

Die aktuelle Modusliste ist eine Liste der verschiedenen verfligbaren Steuerkonfigurationen. In

jeder Liste konnen bis zu sechs (6) verschiedene Steuerkonfigurationen gespeichert werden, die

mit den Nummern 1 bis 6 versehen sind.

Die Modi B1 bis B4 sind mit den Werkseinstellungen von Jaco verfligbar.

Y

Einschrankung: Der Benutzer und die Pflegekraft konnen die Modi nicht eigenstandig
andern. Einstellungen diirfen nur von einem qualifizierten und von Kinova zertifizierten
Techniker vorgenommen werden.

Tipp: Wenn der Lift Arm zusammen mit Jaco installiert wird, legt der Integrator einen
Betriebsmodus fiir den Lift Arm fest, der von den Betriebsmodi von Jaco getrennt bleibt.
Sie konnen den Betriebsmodus fiir den Lift Arm auf Modus B5 oder auf einen der A-Modi
einstellen.

Tabelle 14: Standardbetriebsmodi und ihre Bewegungen

Modus Beschreibung

B1

Horizontaler Bewegungsmodus

Vorwarts, riickwarts, links, rechts

B2

Vertikaler Bewegungsmodus und Drehung des Handgelenks

Nach oben, nach unten, Drehung der Hand im Uhrzeigersinn, Drehung der Hand
gegen den Uhrzeigersinn

B3

Modus Ausrichtung des Greifers und des Handgelenks

B4

Finger- und Greifmodus

Zwei (2) Finger 6ffnen und schlieBen Drei (3) Finger 6ffnen und schlieRen

B5

Optionaler B5- oder A-Modus fiir den Betrieb des Lift Arm

Wichtig: Wird nur verwendet, wenn Jaco mit dem Lift Arm installiert ist

Verwandte Themen

Bedienung und Steuerung von Jaco mit einem Elektrorollstuhl auf Seite 103

Betrieb und Steuerung des Roboters auf Seite 99
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Trinkmodus

Verwenden Sie den Trinkmodus , wenn der Benutzer direkt aus einem Glas, einer Tasse oder einer
Flasche trinken mochte.

Der Trinkmodus ist nur in Kombination mit einer Drehung des Handgelenks und dem
Funktionsmodus B2 maoglich, bei dem die Hand vertikal auf und ab bewegt sowie im
Uhrzeigersinn und gegen den Uhrzeigersinn gedreht wird.

Wenn der Benutzer im Trinkmodus die Handdrehung aktiviert, dreht sich das Handgelenk und
hebt das Glas um einen festen Punkt am Glasrand herum an. Durch das Drehen des Handgelenks
werden Hohe und Radius eines Glases ausgeglichen, um die Bewegung des menschlichen
Unterarms und Handgelenks nachzuahmen, mit der der Glasrand an der Unterlippe gehalten wird.

Anmerkung: Zur Nachahmung der Geste des Trinkens programmiert die Pflegekraft oder
4 der Techniker die Hohe und den Durchmesser des vom Benutzer bevorzugten Glases.
Nach der Installation kann die Pflegekraft oder der Techniker das gewtinschte Trinkglas
mit der Software Assistive Robot Configurator (ARC) neu programmieren.
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Trinkmodus aktivieren und verwenden

Im Trinkmodus wird der Greifer angehoben und gedreht, um dem Benutzer das Trinken zu
erleichtern. Bevor der Benutzer trinken kann, muss er den Trinkmodus aktivieren.

Warum und wann dieser Vorgang ausgefiihrt wird

0 Wichtig: Der Benutzer ist die Person, die im Rollstuhl sitzt; der Benutzer aktiviert und
verwendet den Trinkmodus.

Der Benutzer schaut auf das OLED Display und entscheidet, ob er den Betriebsmodus dndern und
den Trinkmodus aktivieren muss, bevor er versucht, Jaco zum Trinken zu verwenden.

Prozedur

1. Den aktuellen Betriebsmodus sehen Sie auf dem OLED-Display.

2. Wechseln Sie mit der Modus-Taste in den Betriebsmodus B2.

Das OLED Display zeigt das Symbol in der Statusleiste als graues, gefiilltes Glas an (.).
3. Halten Sie die Modus-Taste zwei (2) Sekunden lang gedriickt.

Das Symbol in der Statusleiste d@ndert sich in ein blaues, gefiilltes Glas ( ).

4. Bewegen Sie den Arm so, dass sich der Rand des Glases, der Tasse oder des Bechers vor Ihrer
Unterlippe befindet.
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Trinkmodus deaktivieren/aktivieren

Im Trinkmodus wird der Greifer angehoben und gedreht, um dem Benutzer das Trinken zu
erleichtern. Wenn der Benutzer nicht mehr trinken mochte, muss er den Trinkmodus deaktivieren.

Warum und wann dieser Vorgang ausgefiihrt wird

0 Wichtig: Der Benutzer ist die Person, die im Rollstuhl sitzt; der Benutzer deaktiviert den
Trinkmodus.

Der Benutzer schaut auf das OLED Display und entscheidet, ob er den Betriebsmodus dndern
und den Trinkmodus deaktivieren muss, bevor er versucht, Jaco fiir einen anderen Zweck zu
verwenden.

Prozedur

1. Den aktuellen Betriebsmodus sehen Sie auf dem OLED Display.

2. Wechseln Sie mit der Modus-Taste in den Betriebsmodus B2.

Das OLED Display zeigt das Symbol in der Statusleiste als blaues, gefiilltes Glas an ( ).

3. Halten Sie die Betriebsmodus-Taste zwei (2) Sekunden lang gedriickt.
Das Symbol andert sich in ein graues, gefiilltes Glas (.).

Robotergeschwindigkeit

Die Geschwindigkeit, mit der sich Jaco bewegt, kann gedndert werden. Es wird empfohlen,
mit geringeren Geschwindigkeiten zu arbeiten, wenn Sie sich mit der Bedienung des Roboters
vertraut machen oder zum ersten Mal anspruchsvollere Aufgaben ausprobieren.

Tabelle 15: Verfiigbare Geschwindigkeiten

Symbol Geschwindigkeitsart Wert

1 Niedrigste Geschwindigkeit 5cm/s
2 Niedrige Geschwindigkeit 10 cm/s
3 Hohe Geschwindigkeit 15cm/s
4 Hochste Geschwindigkeit 20 cm/s

P Anmerkung: Die Pflegekraft oder der Techniker nutzt den Assistive Robot Configurator
(ARC) fir die Einstellung der Geschwindigkeit bei der Erstinstallation von Jaco. Der
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Benutzer und die Pflegekraft konnen die Geschwindigkeitseinstellungen in jedem

beliebigen Betriebsmodus anpassen.

Anmerkung: Die Werkseinstellung fiir die Geschwindigkeit ist auf Stufe 3 eingestellt, was
15 cm/s oder etwa 5,9 in/s entspricht.

Anmerkung: Befindet sich Jaco in einer programmierbaren Langsamen Zone, verringert
der Roboterarm automatisch seine Geschwindigkeit.
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Geschwindigkeit verringern

Der Benutzer kann die Bewegungsgeschwindigkeit von Jaco jederzeit verringern.

Warum und wann dieser Vorgang ausgefiihrt wird

| Wichtig: Der Benutzer ist die Person, die im Rollstuhl sitzt; der Benutzer verringert die
Bewegungsgeschwindigkeit des Roboterarms.

Der Benutzer schaut auf das OLED Display und entscheidet, ob er den Betriebsmodus dndern
muss, bevor er versucht, die Geschwindigkeit von Jaco zu verringern.

Prozedur

1. Den aktuellen Betriebsmodus sehen Sie auf dem OLED Display.

2. Wechseln Sie in den Betriebsmodus, in dem ein Befehl zur Geschwindigkeitseinstellung
aktiviert ist.

Der von Kinova zertifizierte Techniker ermdglicht die Befehlsausfiihrung zur
Geschwindigkeitsanpassung fiir einen der Betriebsmodi oder fiir eine Go-To- bzw. Memory -
Position.

0 Tipp: Klicken Sie einmal auf die Modus-Taste.

3. Halten Sie die Modus-Taste vier (4) Sekunden lang gedriickt.
Die Geschwindigkeit verringert sich um eine Stufe.

In der Statusleiste des OLED Display wird die aktuelle Geschwindigkeit angezeigt.

4. Wiederholen Sie den Vorgang, um die Geschwindigkeit um eine Stufe zu verringern.
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Geschwindigkeit erhéhen

Der Benutzer kann die Bewegungsgeschwindigkeit von Jaco jederzeit erhohen.

Warum und wann dieser Vorgang ausgefiihrt wird

I Wichtig: Der Benutzer ist die Person, die im Rollstuhl sitzt; der Benutzer erhoht die
Geschwindigkeit des Roboterarms.

Der Benutzer schaut auf das OLED Display und entscheidet, ob er den Betriebsmodus dndern
muss, bevor er versucht, die Geschwindigkeit von Jaco zu erhoéhen.

Prozedur

1. Den aktuellen Betriebsmodus sehen Sie auf dem OLED-Display.

2. Wechseln Sie in den Betriebsmodus, in dem ein Befehl zur Geschwindigkeitseinstellung
aktiviert ist.

Der von Kinova zertifizierte Techniker aktiviert den Befehl zur Geschwindigkeitseinstellung fir
einen Betriebsmodus oder fiir eine Go-To-- bzw. Memory-Position.

0 Tipp: Klicken Sie einmal auf die Modus-Taste.
3. Halten Sie die Modus-Taste zwei (2) Sekunden lang gedriickt.

Die Geschwindigkeit erhoht sich um eine Stufe.

In der Statusleiste des OLED Display wird die aktuelle Geschwindigkeit angezeigt.

4. Wiederholen Sie den Vorgang, um die Geschwindigkeit weiter zu erhéhen.

Bildschirmbereich: Funktion

Im Bereich ,Funktion werden die Details zu den gespeicherten Positionen, Bewegungsbahnen,
Fehlern und Warnsignalen angezeigt.

Die Informationen werden mithilfe von Symbolen angezeigt.
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1 Index fiir die
Funktionsliste

0

2 Funktion, Warnhinweise

Abbildung 34: Funktionsbereich

Die Funktionen sind in drei (3) Kategorien unterteilt.

+ Verfligbar
«  Aktiv

«  Warnhinweise

Wenn im aktuellen Modus eine oder mehrere spezielle Funktionen verfiigbar sind, wird die

Funktion auf der linken Seite angezeigt.

Tabelle 16: Symbole fiir Funktionen, die im aktuellen Modus verfiigbar sind

Symbol

Information

Stern mit rotem Kreis

Die Speicherfunktion sowie die Befehle Go-To oder Speicherposition stehen
zur Verfligung

3

Stern mit Buchstabe S

Verwaltung der gespeicherten Positionen

Standard-Speicherfunktion
+ Einen Punkt speichern
+ Einen Punkt abspielen
+ Maximal fiinf (5) Punkte

+ Auch bekannt als Go-To-Position oder Speicherposition
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Symbol Information

| Verwaltung von Bewegungsbahnen

Rid

Stern mit Buchstabe A

Erweiterte Speicherfunktion

Einen Punkt hinzufiigen, bis zu maximal einundzwanzig (21) Punkten
Eine Bewegungsbahn lesen

Eine Bewegungsbahn [6schen

Maximal fiinf (5) Bewegungsbahn

Auch bekannt als Erweiterte Go-To-Position

. Die Standard- und erweiterte Speicherfunktion sind im selben Profil definiert

Stern ohne Buchstabe

Wenn eine Funktion aktiviert wird, werden Art und Index angezeigt. Nach fiinf (5) Sekunden wird

der Index nicht mehr angezeigt, und es erscheint das urspriingliche Symbol fiir die im aktuellen

Modus verfiigbaren Funktionen.

Tabelle 17: Symbole fiir aktive Funktionen

Symbole fiir aktive Funktionen

Index-Symbol Information

E

Standard Go-To-Position

HeeasE Gibt an, welche der fiinf (5)
Speicherplatze der Benutzer
derzeit nutzt

Zeigt an, dass ein
e Speicherposition-Befehl gesendet

wurde

E

Erweiterte Go-To-Position

HEsas Gibt an, welche der fiinf (5)
Bewegungsbahnen der Benutzer
derzeit verwendet

Zeigt an, dass ein
i Bewegungsbahnbefehl gesendet

wurde

Sobald ein Fehler auftritt, Gberdeckt ein oranges Dreieck das vorhandene Symbol fiir die

Speicherposition, bis der Fehler behoben ist. Fehler werden in geringfiigige und schwerwiegende

Fehler unterteilt.
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Tabelle 18: Warnsymbole

Symbol Fehlertyp Information

" Geringfiigige Fehler OLED Display ertont zweimal

Der Hauptbereich andert sich

Oranges Dreieck
nicht

Schwerwiegende Fehler OLED Display ertont viermal

Im Hauptbereich ist ein roter
Roboterarm zu sehen

Beispiel fiir den Funktions- und Index-Workflow

Das Symbol zeigt die aktuell ausgewahlte Funktion an. Die Beispiele zeigen, wie der Benutzer
durch die Symbole im Funktionsbereich navigiert und so Jaco steuert.

Workflow- Angezeigtes Beschreibung Ergebnis
Schritt Symbol

1 ] Ein leerer Stern wird angezeigt Es wird kein Joystick-Befehl gesendet

Lt

Ein Standardbefehl Go-To-Position und
ein Befehl Erweiterte Go-To-Position im
aktuellen Modus

2 el B Ein Sternchen mit dem Buchstaben Der Benutzer driickt die zur Funktion
) »S" darin zeigt an, dass die Standard-Go-To-Position 2 gehorige
Funktion ,Standard-Go-To-Position” Taste
aufgerufen wird

3 .'J'z' Die Zahl 2 zeigt an, dass die Der Benutzer driickt die Taste, die der
S Funktion ,Go-To-Position 2“ aktiv ist Funktion ,Go-To-Position 2" zugeordnet
ist

Die Funktion ist maximal fiinf (5)
Sekunden lang aktiv

Ruhemodus

Um Energie und unnétige Ablenkungen zu sparen, geht das Display nach drei (3) Minuten
Inaktivitat in den Ruhemodus Uber.
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Das OLED Display wird wieder aktiviert, wenn eine Taste gedriickt oder Bewegungen des
Joysticks festgestellt werden.

Schwerwiegende Fehler

Wenn am Gerat schwerwiegende Fehler auftreten, wechselt das Display in den Schwerwiegenden
Fehlermodus.

Das OLED Display gibt vier (4) Signaltone aus, um darauf aufmerksam zu machen, und zeigt das
Symbol fiir einen schwerwiegenden Fehler an. Nach der Behebung des Fehlers zeigt das Display
an: Jaco befindet sich in Standard-Modus.

Abbildung 35: Optische Anzeige eines schwerwiegenden Fehlers

Fehler: Joystick und Kommunikation

Wenn beim verfligbaren Steuereingang ein Fehler vorliegt oder das OLED Display aus einem
anderen Grund nicht mit Jaco kommunizieren kann, wird im Hauptbereich des OLED Display ein
Joystick mit einem X angezeigt.

Abbildung 36: Optische Anzeige fiir Joystick- und Kommunikationsfehler

Fehler: Unterbrochene Kommunikation

Wenn die Kommunikation zwischen dem OLED Display und Jaco unterbrochen wird, wird das
Symbol ,Verbindung wiederherstellen” im Hauptbereich angezeigt.

Abbildung 37: Optische Anzeige fiir die Wiederherstellung der Verbindung
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VORSICHT: Versuchen Sie nicht, das OLED Display oder das Jaco Blue Universal Interface
zu trennen und wieder anzuschliel3en, solange Jaco eingeschaltet ist. Schalten Sie das
System stets aus, ehe Sie Stecker verbinden oder trennen.

Ubersicht iiber die Assistive Robot Configurator-
Software

Der Techniker und der Benutzer konnen Jaco mithilfe der Software Assistive Robot Configurator
(ARC)-Software konfigurieren.

Wahrend der Installation passt der Techniker Jaco und die externen Steuergerate an die
Bediirfnisse des Benutzers an.

Die Software verfligt ber zwei Rollen: Professional und User. Von Kinova zertifizierte
Integratoren und Techniker melden sich bei ARC mit der Rolle Professional an. Pflegepersonal
und Benutzer von Jaco melden sich mit der Rolle User an.

Jede Rolle greift auf einen vordefinierten Satz von Konfigurationen zu. Die in einer Rolle
verfligbaren Konfigurationen bestimmen die Zugriffsebene der Person, die die ARC-Software
nutzt.

Die Rolle Professional hat Zugriff auf alle Konfigurationen. Die Rolle User hat nur Zugriff auf jene
Konfigurationen, die keine Auswirkungen auf die Sicherheit haben.

Der von Kinova zertifizierte Integrator oder Techniker kann die Zugriffsebene der Rolle User
andern, indem er dem Benutzer bestimmte Konfigurationen zuweist. Bei jeder Konfiguration, auf
die der Benutzer zugreift, muss der Integrator oder Techniker sicherstellen, dass etwaige Fehler in
der Konfiguration kein Sicherheitsrisiko fiir die Person darstellen, die Jaconutzt.
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Installation von Assistive Robot Configurator

Ein USB-Speichergerat ist im stabilen Koffer zusammen mit Jaco enthalten. Der USB-Stick enthalt
Software, mit der Jaco an die Bediirfnisse des Benutzers angepasst werden kann.

Vorbereitungen
Legen Sie alle fir die Installation erforderlichen Werkzeuge bereit.

*  PC mit USB-A-Anschluss ()
+ USB-Stick aus dem Hartschalenkoffer

+ USB-Kabel aus dem Hartschalenkoffer

Warum und wann dieser Vorgang ausgefiihrt wird
Der USB-Anschluss wird lediglich fiir die Installation von Assistive Robot Configurator (ARC) und
zum Speichern exportierter Jaco-Profile bendétigt.

Die Treibersoftware fiir den Roboterarm im Hartschalenkoffer wird bei der Installation von ARC
mitinstalliert.

Prozedur

1. SchlielRen Sie das USB-Speichergerat an einen Computer an.
2. Starten Sie den Datei-Explorer auf dem Computer.
3. Navigieren Sie auf dem USB-Stick zur Datei AssistiveConfigurator-setup.exe.

4. Doppelklicken Sie auf AssistiveConfigurator-setup . exe.
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5. Verbinden Sie Jaco und den Computer mit dem USB-Kabel.

Jaco verfiigt tiber einen USB-B-Anschluss.
[ |

o

—

,.
P |

—/
W

/

Der Computer muss lber einen USB-A-Anschluss verfligen.

Y,
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Bedienung der Assistive Robot Configurator-Software

Verwenden Sie den Assistive Robot Configurator (ARC) fiir Anpassungen an einigen Funktionen
von Jaco.

Vorbereitungen

1. Stellen Sie sicher, dass die Software auf einem PC installiert ist.

2. SchlieRen Sie Jaco an den PC an, auf dem die Software lauft.

Warum und wann dieser Vorgang ausgefiihrt wird

Der Techniker und die Pflegekraft konnen die ARC-Software nutzen. Allerdings stehen der
Pflegekraft und dem Nutzer weniger Konfigurationsmaglichkeiten zur Verfligung als dem
Techniker.

Prozedur

1. Wihlen Sie das Desktop-Symbol (EH).
Die Software wird gestartet und erkennt automatisch Jaco.

. Robotic arm detected USEI’ II"IfOFrT'IatIOI"l

Informationen zum Benutzer, zur Seriennummer von Jaco und zum Lieferanten finden Sie auf
der Seite User information.

User information

Usat info

TR T ——

"
e ot St

i
it bt Ser
Bt
Grg. st Sew
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2. Wahlen Sie Profile > Configuration.

Die Seite General configuration wird gedffnet.

|  Snsentitos gt remas ity

. wovatesmaanend  GENeral configuration
e R Speed = ous
i e 0[0] - O] tsons ——e—
Toewmne dwmping
L
10— Drivkiig s okt o s
®e0 e—
L o #————

Other ki i bk ke
i e 0 [ JNEE

Bttt ey mope -

e [e3] D e ;o s g pnsand v sbempa? m ]

onyour computer =

P Anmerkung: Einige Einstellungen sind gesperrt und kénnen nur von einem Techniker

geandert werden.

3. Nehmen Sie Anderungen an der aktuellen Konfiguration vor.
WARNUNG: Der Benutzer darf Einstellungen nur @ndern, wenn er die Auswirkungen der

Anderung kennt.

4. Wihlen Sie Send ( ), um die Anderungen an Jacozu iibertragen.

Anmerkung: Anderungen an Einstellungen, die nicht an Jaco {ibertragen werden, sind

\J

im Seitenmeni und in den jeweiligen Einstellungen gelb markiert.

Dem Benutzer zur Verfiigung stehende Konfigurationen

Bei der Installation erhalt die Pflegekraft die erforderliche Schulung, um die auf der Seite General

configuration aufgefiihrten Konfigurationen zu @ndern.
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. roveteam asecea  GENEral configuration

torm s wmdsrduddodows [ et

Abbildung 38: Seite General configuration

Tabelle 19: Benutzerkonfigurationen

Bezeichnung Konfiguration Beschreibung

Speed Bewegungsgeschwindigkeit Gemessen in cm/s

Symbol Aktion

Wahlen Sie eine voreingestellte Geschwindigkeit unter
Preset speed

@ e Preset speed.

Wabhlen Sie die Geschwindigkeit mit dem Speed-

Speed
15 cm/s Schieberegler aus.
Drinking Trinkmodus Drei (3) Symbole stehen fiir voreingestellte Glasgréfien.

mode

Hohe und Durchmesser werden in Zentimetern gemessen.

Symbol Aktion

Glass sire Wahlen Sie das Glassymbol aus, das der GroRe des zu

@ verwendenden Glases am besten entspricht.

Verwenden Sie den Height of glass-Schieberegler fiir die

Height of glass

- Festlegung der Glashohe.
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Bezeichnung Konfiguration Beschreibung

Verwenden Sie den Diameter of glass-Schieberegler fiir die

Diameter of glass

Oem @— Festlegung des Glasdurchmessers.

Schieben Sie den Activate/deactivate drinking mode-

Activate/deactivate drinking mode

Umschalter nach rechts, um den Trinkmodus zu aktivieren.

Anmerkung: Aktivieren Sie den Trinkmodus nur,
4 wenn der Benutzer aus einem Glas, einer Tasse oder
einer Flasche trinken mochte; der Benutzer kann
nach dem Getrank greifen und es mit Jaco steuern.

Schieben Sie den Activate/deactivate drinking mode-
Umschalter nach links, um den Trinkmodus zu deaktivieren.

P Anmerkung: Deaktivieren Sie den Trinkmodus,
wenn der Benutzer mit dem Trinken fertig ist und
andere Bewegungen mit Jaco ausfiihren mochte.

Controller Empfindlichkeit des Reglers
sensitivity

Symbol Aktion

Controller sensitivity Bewegen Sie den Schieberegler, um die
Ratio Reaktionsgeschwindigkeit des Joysticks auf

x10 &——— Steuerbewegungen zu erhéhen oder zu verringern.

,', Anmerkung: Nur bei Verwendung eines
proportionalen Joysticks verfligbar.

Tremor Dampfung von Tremor und
damping Muskelsteifigkeit
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Bezeichnung Konfiguration Beschreibung
Symbol Aktion
Tremor damping Bewegen Sie den Schieberegler auf einen der vier (4)

evel gewiinschten Werte, um den Tremorauszugleichen.
LO &—m—

0 Tipp: Erhohen Sie den Wert, um Jaco abzubremsen,
bevor es die eingestellte Hochstgeschwindigkeit
erreicht.

Hohere Werte erleichtern es Menschen mit Tremor,
Jacozu steuern.

o Tipp: Verringern Sie den Wert, damit sich
Jaco schneller bewegt, bevor die eingestellte
Hochstgeschwindigkeit erreicht wird.
Bei Personen ohne Tremor konnen niedrigere Werte
verwendet werden.

Seite ,,Dashboard“ und ,,Health Center*

Sollten technische Probleme auftreten, kann ein Techniker Echtzeitdaten anfordern, die von Jaco
an den Assistive Robot Configurator (ARC) gesendet werden.

Die Informationen auf der Seite Dashboard und Health center konnen dabei helfen, eine erste
Einschatzung moglicher Probleme vorzunehmen.
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Abbildung 39: Seite Dashboard
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Abbildung 40: Seite Health center
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Assistive Robot Configurator beenden

Es gibt zwei (2) Méglichkeiten, den Assistive Robot Configurator (ARC) zu beenden.

Warum und wann dieser Vorgang ausgefiihrt wird
Wabhlen Sie eine der beiden Moglichkeiten zum Beenden der Software, bevor Sie Jaco vom

Computer trennen.

Prozedur

Methode 1

1. Erweitern Sie das Hauptmenii (B).
2. Wahlen Sie Exit.

Methode 2

3. Wahlen Sie X in der oberen rechten Ecke.

User information

Kinova® Lift Arm - Uberblick

Der Lift Arm ist ein motorisiertes, neigungsverstellbares, dynamisches Befestigungssystem, das
an einem Elektrorollstuhl angebracht wird, um die Reichweite und Flexibilitat des Roboterarms zu

erhohen.

Der Lift Arm besteht aus dem physischen Objekt und einem elektronischen Steuersystem.
Die gleichen barrierefreien Bedienelemente, mit denen Jaco bewegt und die Modi gewechselt
werden, kdnnen auch zur Steuerung des Lift Arm verwendet werden.
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Der Bewegungsbereich des Lift Arm ist zwischen der vollstandig abgesenkten und der vollstandig
angehobenen Position begrenzt.

Der Lift Arm hebt und senkt Jaco. Dadurch wird der Roboterarm aus dem Weg bewegt und so die
sichere Umsetzung des Benutzers erleichtert.

Jaco kann in jeder Hohe innerhalb des Bewegungsbereichs des Lift Arm eingesetzt werden.

Abbildung 41: 20° geneigt Abbildung 42: 45° geneigt Abbildung 43: 60° geneigt

Befindet sich der Lift Arm in der angehobenen Position, befindet sich Jaco im Sichtfeld des
Benutzers; so kann er Jaco in alle Richtungen steuern.

Mithilfe des integrierten Schwenkmechanismus lassen sich Lift Arm und Jaco vom Benutzer weg
in Richtung der Riickseite des Rollstuhls schwenken, um das Umsetzen des Benutzers in und aus
dem Elektrorollstuhl zu erleichtern.

Einschrankung: Betreiben Sie Jaco nicht, wenn der Schwenkmechanismus des Lift Arm
nicht verriegelt ist.

Der Lift Arm kann so konfiguriert werden, dass sich Jaco auf der rechten oder auf der linken Seite
befindet.
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Abbildung 44: Lift Arm fiir die Abbildung 45: Lift Arm fiir die
Konfiguration auf der linken Seite Konfiguration auf der rechten Seite
montiert montiert

Der Lift Arm kann direkt mit Jaco oder direkt mit Jaco Blue Universal Interface verwendet

werden.

Verwandte Themen

Technische Daten des Lift Arm auf Seite 8

Beispiele fiir Beschriftungen am Lift Arm auf Seite 13

Gefahren im Zusammenhang mit dem Lift Arm

Eine Gefahr ist eine drohende gefahrliche Situation, die zu schweren Verletzungen oder sogar
zum Tod fiihren oder erhebliche Sachschaden verursachen kann. Vermeiden Sie drohende
Gefahrensituationen, die mit Gefahren verbunden sind.

é GEFAHR: Wenden Sie sich an Kinova oder einen zertifizierten Techniker, wenn
mechanische oder elektronische Probleme mit dem Lift Arm auftreten.

GEFAHR: Modifikationen des Lift Arm sind nicht zulassig.
GEFAHR: Der Lift Arm darf ausschlielich von einem von Kinova zertifizierten Techniker
montiert werden.

GEFAHR: Der Endnutzer oder dessen Pflegekraft darf ohne ausdriickliche Genehmigung
von Kinova keine Teile reparieren oder austauschen. Sollte ein Problem mit dem Gerat
auftreten, darf es ausschliel3lich von einem von Kinova zertifizierten Techniker repariert

> B P

werden.
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GEFAHR: Wenn das Gerat nicht richtig auf die Steuerung reagiert, verwenden Sie das Gerat
erst, wenn es von einem von Kinova zertifizierten Techniker tGberpriift worden ist. Weitere
Details erhalten Sie beim Kundendienst von Kinova.

GEFAHR: Die Schwenkfunktion des Lift Arm muss aktiviert werden, wenn der

Rollstuhl stillsteht. Bewegen Sie den Rollstuhl nicht, wahrend der Lift Arm zur Seite
herausgeschwenkt ist. Es besteht das Risiko, dass der Arm auf einen Gegenstand trifft und
Jaco oder den Lift Arm beschadigt.

GEFAHR: Seien Sie beim Vorwartsfahren mit dem Rollstuhl bei abgesenktem Lift Arm
vorsichtig, da sich der Greifer des Roboterarms dann nahe dem Boden befindet. Das
Fahren des Rollstuhls, wahrend Jaco den Boden beriihrt, kann zu Schdden am Jaco oder
am Lift Arm fiihren und schwere Verletzungen verursachen.

GEFAHR: Die Drucktaster diirfen nur von einem von Kinova zertifizierten Techniker von der
Steuerung des Lift Arm getrennt werden.

GEFAHR: Der Endschalter darf nur von einem von Kinova zertifizierten Techniker
eingestellt werden.

GEFAHR: Vergewissern Sie sich, dass der Schwenkmechanismus eingerastet und der Lift
Arm waagerecht ist, wenn Sie enge Bereiche wie Tiiren, enge Flure, Gange in Geschaften
usw. passieren.

GEFAHR: Die Software im Jaco, die die Schutzbereiche um den Benutzer herum und die
Bewegung des Arms steuert, geht davon aus, dass die Basis des Arms in Bezug auf den
Rollstuhl und den Benutzer unbeweglich ist. Die Neigungen des Lift Arm werden von der
Software nicht berlicksichtigt. Ein abgesenkter Lift Arm beeinflusst den eingestellten
Schutzbereich.

GEFAHR: Achten Sie beim Absenken des Lift Arm darauf, dass die Hand von Jaco nicht
den Boden beriihrt.

GEFAHR: Verwenden Sie Jaco oder den Lift Arm nicht, wenn der Schwenkmechanismus
entriegelt ist.

GEFAHR: Wenn der Lift Arm zur Seite geschwenkt wird, darf kein zusatzliches Gewicht auf
Jaco oder den Lift Arm einwirken. Das zusatzliche Gewicht belastet die Halterungen, mit
denen der Lift Arm am Rollstuhl befestigt ist; das zusatzliche Gewicht belastet zudem die
Befestigungsschiene des Rollstuhls.
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0 Wichtig: Versuchen Sie nicht, den Lift Arm (iber seinen Anschlagpunkt hinaus zu bewegen,
wenn der Lift Arm die Seite des Rollstuhls oder eines der Rader des Rollstuhls beriihrt. Der
Winkel, in dem der Kontakt stattfindet, hangt vom Rollstuhl und der Konfiguration ab.

Verwandte Themen

Sicherheitswarnstufen auf Seite 9

Warnhinweise zum Lift Arm

Vermeiden Sie potenziell gefahrliche Situationen, auf die in den Warnhinweisen hingewiesen wird.

WARNUNG: Modifizieren Sie den Lift Arm nicht ohne Autorisierung durch den Hersteller.

WARNUNG: Die inneren Bauteile des Lift Arm diirfen nicht freigelegt werden. Nur der
Hersteller ist berechtigt, Wartungsarbeiten an diesen Bauteilen durchzufiihren.

Das Freilegen der inneren Bauteile fiihrt zum Erléschen der Garantie und kann zu
Funktionsstorungen fiihren, die den Benutzer gefahrden konnten.

WARNUNG: Der Lift Arm stiitzt Jaco und das gesamte Gewicht eines Gegenstands.
Der Versuch, einen Gegenstand anzuheben, dessen Gewicht die maximale Traglast

Uberschreitet, kann den Lift Arm beschadigen.
Jede Beschadigung kann zum Erléschen der Garantie fiihren.

WARNUNG: Tauchen Sie den Lift Arm weder ganz noch teilweise in Wasser oder Schnee

ein.
Anmerkung: Setzen Sie den Lift Arm keinen korrosiven Umgebungen aus.

Verwandte Themen

Sicherheitswarnstufen auf Seite 9

Sicherheitshinweise im Zusammenhang mit dem Lift Arm

Vermeiden Sie gefahrliche Situationen, auf die in den Vorsichtshinweisen hingewiesen wird.

@ VORSICHT: Verwenden Sie den Lift Arm nicht bei starkem Regen oder Schneefall.
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VORSICHT: Tauchen Sie den Lift Arm nicht in Wasser oder andere Fliissigkeiten ein.
Wischen Sie Wasser und Flissigkeiten sofort nach dem Kontakt ab.

VORSICHT: Wischen Sie das Produkt nach Kontakt mit Wasser oder anderen
Flissigkeiten ab.

VORSICHT: Entriegeln Sie den Schwenkmechanismus des Lift Arm nur bei stehendem
Rollstuhl.

Bewegen Sie den Rollstuhl nicht, wahrend der Lift Arm zur Seite herausgeschwenkt ist. Es
besteht die Gefahr, dass Jaco oder der Lift Arm gegen etwas stolt; der Roboterarm oder
der Lift Arm kann dabei beschadigt werden.

VORSICHT: Die Steuereinheit darf nur von einem von Kinova zugelassenen Fachmann
vom Lift Arm getrennt werden.

Der Lift Arm weist Bereiche auf, in denen die Gefahr des Einklemmens besteht.

Die Punkte sind auf dem Lift Arm markiert. Das Risiko fiir den Benutzer ist gering, aber
achten Sie darauf, dass andere Personen, insbesondere Kinder, nicht in den Mechanismus
des Lift Arm greifen.

Verwandte Themen

Sicherheitswarnstufen auf Seite 9

Komponenten des Lift Arm

Der Lift Arm besteht aus mehreren Teilen.

Das Lift Arm System besteht aus dem Lift Arm und einer Steuerung.
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1 Setzpfosten fiir Jaco 2 Gehduse des Lift Arm mit 3 Entriegelungsstift des
integriertem Motor Schwenkmechanismus
4 Gelenk des 5 Befestigungsplatte zur Montage
Schwenkmechanismus des Lift Arm am Rollstuhl

Abbildung 46: Bauteile des Lift Arm

Steuerung zum Anheben und Absenken des Lift Arm

Steuern Sie den Lift Arm mit demselben barrierefreien Joystick oder einer alternativen Steuerung,
die auch zur Bedienung von Jaco verwendet wird, bzw.mit zwei speziellen, barrierefreien Tasten
,Lift Arm auf” und ,Lift Arm ab”“.

Abbildung 47: Jaco absenken
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Abbildung 48: Jaco anheben
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Steuerung des Lift Arms iiber ein IOM und einen speziellen
Ausgangsmodus fiir Elektrorollstiihle

Der Lift Arm kann als Funktion in das Steuerungssystem eines Rollstuhls und dessen Menii
integriert werden.

Warum und wann dieser Vorgang ausgefiihrt wird
Elektrorollstiihle verfligen tber rollstuhlabhéangige Schnittstellen. Der Techniker integriert den Lift
Arm wahrend der Installation in das Steuerungsmend des Rollstuhls.

Prozedur
1. Wahlen Sie Lift Arm im Steuerungsmenii des Rollstuhls aus.

2. Betatigen Sie die Rollstuhlsteuerung.
Der Lift Arm bewegt sich in die Steuerungsrichtung.
a) Bewegen Sie die Steuerung nach vorne, um den Lift Arm abzusenken.
b) Bewegen Sie die Steuerung nach hinten, um den Lift Arm anzuheben.
c) Bedienen Sie die Rollstuhlsteuerung, bis sich der Lift Arm in der richtigen Position befindet.
d) Lassen Sie die Rollstuhlsteuerung los.

Wenn der Lift Arm weiter als beabsichtigt bewegt wird, korrigieren Sie den Winkel mithilfe der
Rollstuhlsteuerung in die entgegengesetzte Richtung.

Die Position des Lift Arm lasst sich stufenlos bis zu seinen Endpunkten verstellen.
3. Wahlen Sie Jaco im Rollstuhlmend aus, sobald sich der Lift Arm in der richtigen Position
befindet.

Verwandte Themen
Kinova OLED Display — Uberblick auf Seite 51
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Steuerung des Lift Arm iiber barrierefreie Tasten

Steuerung des Lift Arm Uber zwei (2) barrierefreie Tasten ,Lift Arm auf” und ,Lift Arm ab“, die an
einer beliebigen, gut erreichbaren Stelle am Rollstuhl angebracht werden kénnen.

Warum und wann dieser Vorgang ausgefiihrt wird

Mit einer Taste wird der Lift Arm abgesenkt, mit einer anderen Taste wird er angehoben.
Prozedur

1. Halten Sie eine der beiden Tasten gedriickt, um den Lift Arm zu bewegen.

» Taste zum Anheben des Lift Arm.

+ Taste zum Absenken des Lift Arm.

2. Lassen Sie den Schalter los, sobald sich der Lift Arm in der richtigen Position befindet.

Wenn der Lift Arm weiter als beabsichtigt bewegt wird, korrigieren Sie den Winkel mithilfe der
Rollstuhlsteuerung in die entgegengesetzte Richtung.

Die Position des Lift Arm lasst sich stufenlos bis zu seinen Endpunkten verstellen.
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Steuerung des Lift Arm mit dem Jaco Blue Universal Interface

Steuerung des Lift Arm Uber eine Bluetooth-Verbindung mittels Jaco Blue Universal Interface.

Warum und wann dieser Vorgang ausgefiihrt wird

Der Techniker verbindet das Jaco Blue Universal Interface tiber ein Monokabel mit dem Lift
Arm. Sie konfigurieren einen der Modi mit dem Assistive Robot Configurator (ARC) so, dass die
Vorwarts- und Riickwartsbewegungen des Joysticks vom Rollstuhl an Jaco libertragen werden.

Prozedur

1. Wahlen Sie Lift Arm im Steuerungsmenii des Rollstuhls aus.
2. Betatigen Sie die Rollstuhlsteuerung.
Der Lift Arm bewegt sich in die Steuerungsrichtung.
a) Bewegen Sie die Steuerung nach vorne, um den Lift Arm abzusenken.
b) Bewegen Sie die Steuerung nach hinten, um den Lift Arm anzuheben.
c) Bedienen Sie die Rollstuhlsteuerung, bis sich der Lift Arm in der richtigen Position befindet.
)

d) Lassen Sie die Rollstuhlsteuerung los.

Schwenkmechanismus

Der Schwenkmechanismus sorgt dafiir, dass Jaco aus dem Weg des Rollstuhls geschwenkt
wird, so dss der Benutzer leichter und sicherer in den Rollstuhl hinein- und wieder herausgehoben
werden kann.

Der Mechanismus besteht aus zwei (2) Teilen.

» Ein Gelenk, um das sich Jaco dreht

« Eine federbelastete Verriegelung, die den Lift Arm an der Seite des Rollstuhls arretiert

Der Schwenkmechanismus dreht sich um das Gelenk und bewegt den Lift Arm mit Jaco von der
Seite des Rollstuhls nach aullen.

Wenn der Schwenkmechanismus gerade nicht verwendet wird, ist er am Gestell des Lift
Arm.fixiert.

Der Schwenkmechanismus verfligt nicht tiber eine elektrische Steuerung; er muss von einer
Pflegekraft betatigt werden.
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Verwenden des Schwenkmechanismus

Es gibt Situationen, in denen Jaco aus dem Weg gerdumt werden muss, beispielsweise wenn der
Benutzer aus seinem Rollstuhl umgelagert werden muss.

Warum und wann dieser Vorgang ausgefiihrt wird
Der Schwenkmechanismus verfligt nicht tiber eine elektrische Steuerung; er muss von einer
Pflegekraft betatigt werden.

Prozedur

1. Heben Sie den Riegel an, um den Schwenkmechanismus zu I6sen bzw. zu entriegeln.

2. Bewegen Sie den Lift Arm von Hand nach aulRen und wieder zurtick.
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Verriegeln des Schwenkmechanismus

Der Schwenkmechanismus muss vor der Verwendung von Jaco verriegelt werden.
Warum und wann dieser Vorgang ausgefiihrt wird

Prozedur

1. Heben Sie den Riegel leicht an.

3. Halten Sie den Lift Arm fest in Position; lassen Sie ihn nicht nach aulen zuriickschwingen.
4. Losen Sie den Riegel.
Der Kolbenmechanismus rastet in den Schlitz am Lift Arm ein.

5. Vergewissern Sie sich vor der Inbetriebnahme von Jaco, dass der Schwenkmechanismus

ordnungsgemal verriegelt ist.
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Cutlery & Tool Holder - Ubersicht

Das Zubehor Cutlery & Tool Holder dient zur Aufnahme von Besteck und anderen Gegenstanden,
die mit MRADL-Hilfsmitteln [MRADL = mobilitdtsbezogene Aktivitaten des tdglichen Lebens]
kompatibel sind. Das Hilfsmittel macht den Benutzer unabhangiger.

1 Cutlery & Tool Holder 2 Réndelschraube

Abbildung 49: Cutlery & Tool Holder - Komponenten

1 Hilfsmittel6ffnung 2 Besteckoffnung

Abbildung 50: Cutlery & Tool Holder

Die Gegenstande werden fest im Halter arretiert. An beiden Seiten befinden sich Aussparungen
fur die Finger der Roboterhand. So wird der feste Halt des Cutlery & Tool Holders gewabhrleistet.
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Abbildung 51: Beispiel fiir einen Cutlery & Tool Holder mit Besteck.

Abbildung 52: Cutlery & Tool Holder mit einer Gabel

Der Besteckhalter sorgt dafiir, dass das Besteck beim Essen sicher an seinem Platz bleibt.

Der Cutlery & Tool Holder kann bei Bedarf auf beiden Seiten bestiickt werden. Das ist praktisch,
wenn eine Gabel und ein Loffel verwendet werden sollen. Das benétigte Besteck lasst sich durch
Drehen der Hand auswabhlen.

Einschrankung: Verwenden Sie Jaco nicht zum Schneiden oder zum Umgang mit
scharfen oder gefahrlichen Gegenstanden.
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Vorbereitung fiir die Verwendung des Zubehors Cutlery &
Tool Holder

Obwohl das Hilfsmittel dem Benutzer zu mehr Selbststandigkeit verhilft, muss es von einer

Pflegekraft eingerichtet werden.

Warum und wann dieser Vorgang ausgefiihrt wird
Nachdem eine Pflegekraft den Cutlery & Tool Holder angebracht hat, kann der Benutzer seine

Aufgabe selbststandig erledigen.

Prozedur

1. Legen Sie den gewiinschten Gegenstand in den Schlitz oder die Offnung des Cutlery & Tool
Holders.
2. Befestigen Sie den Gegenstand mit der Randelschraube.

3. Stellen Sie den Cutlery & Tool Holder auf eine stabile, rutschfeste Unterlage.

Ergebnisse
Der Benutzer kann Aufgaben selbststandig ausfiihren.
Verwandte Themen

Verwendung des Zubehérs Cutlery & Tool Holder auf Seite 98
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Verwendung des Zubehors Cutlery & Tool Holder

Nachdem die Pflegekraft das Hilfsmittel am Cutlery & Tool Holder befestigt hat, fiihrt der
Benutzer Aufgaben selbststandig mit diesem Hilfsmittel aus.

Warum und wann dieser Vorgang ausgefiihrt wird
Das Hilfsmittel, das am Cutlery & Tool Holder befestigt wird, um dem Benutzer zu helfen, seine
Aufgabe selbststandig zu erledigen.

Prozedur

1. Halten Sie den Cutlery & Tool Holder mit den Greiffingern.

Anmerkung: Wir empfehlen, die Hand nahe an die Oberflache zu fiihren und sie so
weit zu drehen, bis sich die beiden Greiffinger direkt Gber der rutschfesten Oberflache

.
J

befinden.
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3. Heben Sie den Cutlery & Tool Holder an.

Verwandte Themen

Vorbereitung fir die Verwendung des Zubehors Cutlery & Tool Holder auf Seite 97

Betrieb und Steuerung des Roboters

Jaco ist fir den Anschluss und die Steuerung lber verschiedene Arten von barrierefreien
Eingabemd&glichkeiten ausgelegt. Uber die Steuersignale des Elektrorollstuhls und andere
barrierefreie Eingange lasst sich der Roboterarm direkt mit dem Jaco Blue Universal Interface
steuern.

Fir die Inbetriebnahme und Steuerung von Jaco driicken Sie den Ein-/Aus-Schalter an der
Unterseite des Gerats.

Der Roboterarm wird in einem kartesischen Koordinatensystem gesteuert; der Benutzer steuert
die Bewegungen der Hand des Roboterarms, und die anderen Gelenke bewegen sich so, dass
die Hand an die vom Benutzer gewiinschte Stelle gelangt. Das Handgelenk bewegt sich stets
in kreisformigen Bewegungen um den Mittelpunkt der Hand. Der Mittelpunkt der Hand dient
als Bezugspunkt fiir die Bewegung; dieser Bezugspunkt verschiebt sich nur minimal. Die
verschiedenen Gelenke werden automatisch entsprechend dem an die Software gesendeten
Befehl gesteuert. Der Benutzer kann die Gelenke nicht einzeln steuern.

Jaco kann sechzehn (16) verschiedene Bewegungen ausfiihren. Die Bewegungen lassen sich
in verschiedene Betriebsarten unterteilen. Die jeweilige Betriebsart hangt davon ab, welches
Bedienelement verwendet wird.

Pu Anmerkung: Jaco reagiert moglicherweise anders auf einen Befehl als beschrieben
- bedingt durch eine Singularitdt am Ende eines Bewegungsbereichs sowie durch
in die Kinematik integrierte Ausweichalgorithmen. Diese Reaktion ist ein normales
Schutzverhalten des Roboterarms und hangt von der Position von Jacoab.
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Tabelle 20: Steuerungsmodi des Roboters

Translationsmodus

Abbildung 53: Links und Abbildung 54: Vorwirts Abbildung 55: Auf und ab
rechts und riickwirts

Handgelenkmodus

4
.11 F‘.
H | ‘ ! ,
‘l A.'." .-

Abbildung 56: Seitliche  Abbildung 57: Vertikale = Abbildung 58: Drehung
Ausrichtung: Nach links Ausrichtung: Auf und ab des Handgelenks: Nach

und rechts schwenken schwingen links und rechts drehen

Fingermodus

Abbildung 59: Alle Finger 6ffnen Abbildung 60: Alle Finger
schlief3ien
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Abbildung 61: Zwei Finger 6ffnen Abbildung 62: Zwei
Finger schlief3en

Verwenden Sie das OLED Display fir die Anzeige der Betriebsmodi von Jaco.
Verwenden Sie den Lift Arm zusammen mit Jaco fir noch mehr Flexibilitdt beim Einsatz.

Verwandte Themen
Kinova OLED Display — Uberblick auf Seite 51

Kinova Lift Arm — Uberblick auf Seite 82

Start- und Parkposition

Jaco wird mit zwei konfigurierbaren werksseitigen Voreinstellungen geliefert: Startposition und
Parkposition.

Konfigurieren Sie die Elemente Startposition und Parkposition mit dem Assistive Robot
Configurator (ARC). Wahrend der Einweisung in die Bedienung passt der Techniker diese
konfigurierbaren Positionen an die individuellen Bediirfnisse des Benutzers an.

Bringen Sie Jaco in die Startposition oder in die Parkposition durch Driicken einer zusatzlichen
externen Taste an der Rollstuhlsteuerung.

Beispiele:

R-net Halten Sie die Geschwindigkeitstaste am Joystick des Rollstuhls in Richtung
Jlangsam” gedriickt.

Bei jeder Betatigung wechselt die Ausrichtung zwischen der Start- und der

Parkposition.

Pm Anmerkung: Die Geschwindigkeits-Taste ruft die Funktion zur Einstellung
der Geschwindigkeit auf.
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LiNX Driicken Sie die programmierbare Taste am Joystick.

Anmerkung: Kann mit digitalen DB9-Anschliissen verwendet werden

Q-Logic 3 Driicken Sie eine externe Taste.

Jaco muss so positioniert werden, dass kein Teil des Rollstuhls (auch nicht die am Rollstuhl
befestigten Komponenten) zum Stiitzen des Roboters in der Parkposition verwendet wird. Jaco
darf keinesfalls direkt auf dem Rollstuhl aufliegen oder in langerem Kontakt mit dem Rollstuhl
stehen.

GEFAHR: Beim Bewegen von Jaco aus der Startposition in die Parkposition darf Jaco
nicht behindert oder blockiert werden. Jaco darf nicht mit dem Rollstuhl, den am Rollstuhl
befestigten Produkten und Zubehdrteilen oder Gegenstéanden, die sich moglicherweise im
Weg befinden, in Beriihrung kommen.

Sollte ein Hindernis vorliegen oder sollte Jaco beim Bewegen aus der Startposition in die
Parkposition mit dem Rollstuhl, den am Rollstuhl angebrachten Zubehdrteilen oder einem
anderen im Bewegungspfad von Jaco befindlichen Gegenstand in Beriihrung kommen,
wenden Sie sich unverziiglich an einen von Kinova zertifizierten Techniker.

Am Ende der Sequenz in die Parkposition ist eine sanfte Landung auf dem Schutzpad nétig, um
Schaden an der aulReren Verkleidung des Arms von Jaco zu vermeiden.

Tipp: Verwenden Sie bei der Einstellung der erweiterten Parkposition ein Pad. Stellen Sie
das Pad her, indem Sie Papierticher 2 mm dick zusammenlegen. Legen Sie das Pad unter
die Gelenke von Jaco, die mechanische Teile beriihren. Die zusatzliche Polsterung beim
Einrichten der erweiterten Parkposition sorgt fir eine sanfte Landung.

Die Startposition ist die Position, in der sich Jaco befindet, wenn es einsatzbereit ist. In der
Startposition wartet der Roboterarm auf Steuerbefehle von einem Bediengerat. Wenn sich Jaco
nicht in der Startposition befindet, werden Steuerbefehle ignoriert.

Die Parkposition ist die Position von Jaco, wenn er nicht in Gebrauch ist. Wenn Jaco nicht
verwendet wird, muss ihn der Benutzer stets in die Parkposition bringen, um den Platzbedarf zu
verringern. In der Parkposition befindet sich der Roboterarm im Standby-Modus; die Funktionen
der Steuereinheit sind deaktiviert, und der Stromverbrauch ist deutlich geringer.

VORSICHT: Halten Sie die Modus-Taste niemals gedriickt, wenn Sie Fliissigkeiten
transportieren. Die automatische Parksequenz, die mit dieser Schaltflache einem
Haltebefehl zugeordnet werden kann, konnte zum Verschiitten fiihren.
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Bedienung und Steuerung von Jaco mit einem
Elektrorollstuhl

Es ist moglich, Jaco mit einem werksseitigen Jaco-Standardprofil zu steuern. Ein von Kinova
zertifizierter Techniker kann das Jaco-Profil individuell anpassen.

Jaco lasst sich liber das Steuerungssystem des Rollstuhls und die einzelnen Bedienelemente des
Rollstuhls steuern; das heil’t, Jaco kann je nach Ausstattung des Rollstuhls tiber einen Rollstuhl-
Joystick, eine Kinnsteuerung, eine Kopfsteuerung usw. gesteuert werden.

Die Steuerung eines Rollstuhls umfasst vier (4) Grundrichtungen: vorwarts, riickwarts, links und
rechts.

Jaco verfligt (iber sechzehn (16) mdgliche Bewegungen. Die Roboterbewegungen sind in fiinf (5)
Betriebsmodi unterteilt.

" Benutzerdefinierte Konfigurationen weichen moglicherweise von den Abbildungen in der Tabelle ab.

Betriebsmodus Standardbewegung* Beschreibung

B1 Horizontaler Bewegungsmodus

Vorwarts, rickwarts, links, rechts
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Betrieb und Steuerung des Roboters

Betriebsmodus Standardbewegung* Beschreibung
B2 Vertikaler Bewegungsmodus und
Drehung des Handgelenks

Nach oben, nach unten, Drehung der
Hand im Uhrzeigersinn, Drehung der
Hand gegen den Uhrzeigersinn

B3 Modus Ausrichtung des Greifers und des
- Handgelenks
B4 Finger- und Greifmodus
Zwei (2) Finger 6ffnen und schlielen Drei
(3) Finger 6ffnen und schliefen
B5 Optionaler B5- oder A-Modus fiir den

Betrieb des Lift Arm

(] Wichtig: Wird nur verwendet,
wenn Jaco mit dem Lift Arm
installiert ist
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Gebrauchsanweisung fiir den Jaco® Assistierender Roboterarm r10.0

Das OLED Display zeigt den aktuell ausgewahlten Betriebsmodus an.
Das Display des Elektrorollstuhls kann keine Informationen anzeigen, die von Jacostammen.

Der Wechsel zwischen den Betriebsmodi hangt von den Bedurfnissen des Benutzers und der
endgliltigen Konfiguration des mit Jaco ausgestatteten Rollstuhls ab. Der Benutzer kann eine
zusatzliche Taste driicken oder die Taste Modus bzw. Profil am Joystick des Rollstuhls betatigen,
um den mit Jaco verkniipften Ausgabemodus auszuwahlen.

Blattern Sie durch die Jaco-Betriebsmodi, indem Sie die Modus-Taste einmal kurz driicken.
n Merke: Wenn der Lift Arm nicht montiert ist, blattert der Benutzer durch die Betriebsmodi
B1 bis B4.

Wenn der Lift Arm installiert ist, blattert der Benutzer durch die Betriebsmodi B1 bis B5
oder durch die Modi B1 bis B5 und die A-Betriebsmodi.

Anmerkung: Die A-Betriebsmodi steuern die Eigenschaften und Bewegungen von

>

Jaco und kénnen die Bewegungen des Lift Arm steuern.

Um einen Gegenstand zu erreichen, kombinieren Sie die Bewegungen der Betriebsmodi und
fihren Jaco so zum Gegenstand. Verwenden Sie die Greiffunktion, um den Gegenstand zu
greifen, und den Betriebsmodus B2, um das Objekt anzuheben.

Wartung
Durch vorbeugende Wartung lassen sich groBere Probleme vermeiden; sie sorgt fiir die Sicherheit
von Jaco und den Benutzern.

Zur Wartung gehoren Inspektion und Reinigung.

Anmerkung: Das Produkt darf nur wiederverwendet werden, wenn es von einem von

>

Kinova zertifizierten Techniker neu installiert worden ist.

Grundlegende Wartung
Vorbeugende Wartung tragt dazu bei, dass das Produkt in einwandfreiem Zustand bleibt.

Reinigen Sie die Oberflache von Jaco, insbesondere die Finger, immer dann, wenn Essen oder
Flissigkeiten auf dem Roboter verschiittet werden.

Reinigen Sie den Lift Arm, sobald Lebensmittel oder Fliissigkeiten auf dem Roboter verschiittet wurden.
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Wartung

Wenden Sie sich an den Kinova-Vertreter, wenn die Finger des Roboterarms beim Bewegen quietschen.
Die Finger miissen gereinigt und mit Gleitmittel versehen werden.

WARNUNG: Lassen Sie alle Wartungsarbeiten von einem von Kinova zertifizierten Techniker
durchfiihren. Eine Wartung ist erforderlich, wenn Jaco in irgendeiner Weise beschadigt ist.
Beispielsweise ist das Netzkabel oder der Stecker beschadigt, das Produkt funktioniert nicht
ordnungsgemal oder das Produkt ist heruntergefallen.

® Einschriankung: Das Produkt umfasst keine vom Benutzer zu wartenden Teile. Offnen Sie das
Produkt nicht.
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Jaco reinigen
Halten Sie die AuBenseite von Jaco sauber und wischen Sie diese von Zeit zu Zeit vorsichtig ab.
Vorbereitungen
Stellen Sie sicher, dass die erforderliche Ausriistung vorhanden ist.

+ Sauberes Baumwolltuch
+ Mildes Spilmittel

Warum und wann dieser Vorgang ausgefiihrt wird
Nur ein von Kinova zertifizierter Techniker ist befugt, interne Komponenten wie den Motor oder
interne Mechanismen zu reinigen.

Sollte im Bereich von Jaco eine starke Verschmutzung vorliegen, wenden Sie sich bitte direkt an
Kinova.

Beachten Sie die Sicherheitshinweise, bevor Sie mit der Reinigung von Jacobeginnen.

WARNUNG: Tauchen Sie das Produkt weder ganz noch teilweise in Wasser oder Schnee

ein.

WARNUNG: Das Produkt wird nicht steril geliefert. Das Produkt darf nicht sterilisiert
werden.

WARNUNG: Reiben Sie die auleren Oberflachen nicht mit scheuernden Materialien ab.

Prozedur

1. Bereiten Sie eine Losung aus Wasser und Spilmittel mit Zimmertemperatur vor: 2 ml
Spulmittel auf 100 ml Wasser.

2. Tauchen Sie ein sauberes Baumwolltuch in die L6sung ein.

3. Entfernen Sie das Tuch und wringen Sie es griindlich aus.

4. Reiben Sie die zu reinigenden dulReren Oberflachen behutsam ab.
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Entsorgung von Jaco und den dazugehdrigen Produkten

Reinigung des Kinova® Lift Arm

Halten Sie die AuRenseite des Lift Arm sauber, wischen Sie ihn von Zeit zu Zeit mit einem
trockenen, fusselfreien Tuch ab.

Vorbereitungen
Stellen Sie sicher, dass die erforderliche Ausriistung vorhanden ist.

Sauberes Baumwolltuch
Mildes Spulmittel

Warum und wann dieser Vorgang ausgefiihrt wird
Nur ein von Kinova zertifizierter Techniker ist befugt, interne Komponenten wie den Motor oder
interne Mechanismen zu reinigen.

Sollte im Bereich des Lift Arm eine starke Verschmutzung vorliegen, wenden Sie sich bitte direkt
an Kinova.

Beachten Sie die Sicherheitshinweise, bevor Sie mit der Reinigung von Jacobeginnen.

® Einschrankung: Tauchen Sie den Lift Arm nicht in Wasser oder andere Flissigkeiten ein.

Prozedur

1. Tauchen Sie ein sauberes Baumwolltuch in die L6sung ein.
2. Entfernen Sie das Tuch und wringen Sie es griindlich aus

3. Reiben Sie die AulRenflache vorsichtig ab.

Entsorgung von Jaco und den dazugehorigen
Produkten

Teile des Produkts und der dazugehérigen Produkte gelten als Gefahrstoffe, wahrend andere
Teile recycelbar sind.

Zu den zugehdorigen Produkten gehoren Lift Arm, OLED Display, OLED Display Holder, Jaco Blue

Universal Interfaceund Cutlery & Tool Holder.

Einschrankung: Entsorgen Sie den Jaco® Assistive Robot sowie die dazugehdrigen
Produkte nicht im Hausmiill.
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Jaco und die dazugehdrigen Produkte enthalten Gefahrstoffe. Um maogliche Schaden fiir die
Umwelt und die menschliche Gesundheit durch elektrische Gefahrstoffe zu vermeiden, miissen
diese Stoffe aus dem Produkt entfernt und fir das spezielle Recyclingverfahren fiir elektrische
Bauteile gesammelt werden.

Entsorgen Sie das Produkt und dessen Verpackung stets iber einen anerkannten
Entsorgungsdienstleister, der die Produktteile zerlegen und sortieren kann, um eine
ordnungsgemalie Entsorgung zu gewahrleisten.

Wenden Sie sich bitte an die ortlichen Behorden oder an Kinova liber deren Website, um
Anweisungen zur Riickgabe nach Ablauf der vorgesehenen Nutzungsdauer von Jaco und den
dazugehorigen Produkten zu erhalten.

Verwandte Themen

Kontakt mit dem Support auf Seite 109

Kontakt mit dem Support

Richten Sie Ihre Fragen zu Jaco oder zu den Informationen im Benutzerhandbuch des Jaco®
Assistenzroboters bitte telefonisch oder per E-Mail tiber die Support-Seite der Kinova-Website
unter an uns.

Um bei der Bearbeitung von Stérungsmeldungen effektiv helfen zu konnen, sollten Sie konkrete
Informationen fiir Kinova oder den Handler bereithalten.

+ Datum und Uhrzeit, an dem/der das Problem aufgetreten ist
« Umgebung, in der das Problem aufgetreten ist
« Unmittelbar vor Auftreten des Problems durchgefiihrte MalRnahmen

»  Seriennummer des Produkts

Die Seriennummer dient als Verweis auf das jeweilige Produkt, die Softwareversion, die Teile-
Revisionen, die Teileeigenschaften und so weiter.

Muss das Produkt an Kinova eingeschickt werden, achten Sie darauf, dass es im stabilen
Originalkoffer verpackt und fiir den Versand vorbereitet wird.

Melden Sie alle schwerwiegenden Vorfalle, die beim Gebrauch von Jaco oder dessen Zubehor
aufgetreten sind, Kinova oder einer zustandigen Behorde.

Bei technischen Problemen oder wenn Sie weitere Informationen lber die Entsorgung des
Produkts wiinschen, kontaktieren Sie Kinova-

Kinova inc. 4333 boulevard de la Grande-Allée, Boisbriand, QC, Canada, J7H TM7
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Kontakt mit dem Support

Telefon 1-855-6-KINOVA

E-Mail support@kinova.ca

Kunden in Deutschland kénnen sich an unsere deutsche Niederlassung wenden.

Kinova Europe GmbH Vorderbreitenthann 150, 91555 Feuchtwangen
Telefon 0800 5466822

E-Mail support@kinovarobotics.de
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Begriffserlauterung

Abgesenkte Position
Position des Hebearms, wenn dieser nicht in Gebrauch ist oder wenn der Benutzer etwas
erreichen muss, das sich tief oder in Bodennahe befindet

ACM
eine barrierefreie Eingabemaoglichkeit, die es dem Benutzer ermdglicht, den Roboterarm
unabhangig von den Rollstuhl-Steuerungen zu steuern

Begriffserkldarung: Hilfssteuermodul (ACM)

aktive Bewegungen
aktuelle Bewegung: Bewegungen, die aktuell genutzt werden

aktive Konfiguration
eine in einer Software definierte und auf den Roboter angewendete Konfiguration; die aktuell
verwendete Konfiguration

Angehobene Position
die hochste Position des Hubarms, bei der sich Jaco im Sichtfeld des Benutzers befindet und der
Benutzer Jaco in alle Richtungen bewegen kann

Synonym: Startposition

AP
entziindliches Anasthetikum in Mischung mit Luft

APG
entziindliche Anasthesiemischung mit Sauerstoff oder Lachgas

Ausrichtungsbewegung
Drehbewegung; Handgelenk-Bewegungen

Bewegungsbahn
die Bewegungsbahn, die ein sich bewegendes Objekt zuriicklegt; die vom Robotergreifer
zuriickzulegende Bewegung; eine mit Hilfe von Software definierte Bahn mit einem Startpunkt,
einem Endpunkt und mehreren Zwischenpunkten entlang der Bewegungsbahn.

Die Software interpoliert die Punkte, um eine gleichmaRige Bewegung entlang der definierten
Punkte zu erzeugen.
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Begriffserldauterung

Synonym: Erweitertes Go-To

Bewegungsbereich
horizontale, vertikale und rotatorische Bewegung, die durch die Freiheitsgrade des Roboterarms
bestimmt werden

Begriffserklarung: Bewegungsbereich (ROM)

CAN-Bus
ein nachrichtenbasiertes Kommunikationsprotokoll, das sich wie ein Nervensystem verhalt und
die Aktoren, Sensoren und Steuerungen des Arms miteinander verbindet, ohne dass ein zentraler
Host-Computer erforderlich ist

Begriffserkldarung: Controller Area Network (CAN-Bus)

CB-Funk
offentlicher, bidirektionaler Sprachkommunikationsdienst Gber kurze Entfernungen

Begriffserklarung: Citizens Band Radio (CB radio)

DoF
die Anzahl der unabhangigen, motorisierten Gelenke bzw. Bewegungsachsen, tiber die der Arm
verfligt und die ihm helfen, sich in bestimmte Richtungen zu bewegen und die die Bewegungen
des menschlichen Arms nachzuahmen

Begriffserkldrung: Freiheitsgrade (DoF)

ECM
ein Gerat zur Steuerung der Bewegung und des Antriebs eines Rollstuhls; Gerat mit erweiterbaren
Schaltern

Beispiel: Umfeldsteuerung oder Umfeldschnittstelle fiir die Elektronik von Curtis Instruments (Q-
Logic 3 und ICON) bei einigen elektrischen Rollstiihlen

Begriffserkldarung: Elektronisches Steuergerét (ECM)

ECU
ein Hilfsgerat, das Richtungsbefehle von der Antriebssteuerung des Rollstuhls lber einen
digitalen DE-9-Stecker weiterleitet

Anmerkung: DE-9 wird gemeinhin als DB9-Stecker bezeichnet
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Beispiel: Umfeldsteuerung oder Umfeldschnittstelle fiir die Elektronik von Curtis Instruments (Q-
Logic 3 und ICON) bei einigen elektrischen Rollstiihlen

Begriffserklarung: Environment Control Unit (ECU) (Umfeldsteuerung)

Synonym: ACM, IOM

Eingabegerat
das Gerat, das am Rollstuhl verwendet wird, um mit Jaco zu kommunizieren; ein Joystick; ein
Schalter

Synonym: adaptiver Schalter; kapazitiver Schalter; barrierefreie Taste; Taste

EMI
elektromagnetische Stérungen, die von einer externen Quelle erzeugt werden

Begriffserklarung: elektromagnetische Stérungen (EMI)

Endnutzer
eine Person, die Jaco fiir die Durchfiihrung alltaglicher Tatigkeiten nutzt

Erweitertes Go-To
eine Abfolge von maximal einundzwanzig (21) aufgezeichneten Positionen, die nacheinander
abgespielt werden

Synonym: Bewegungsbahn

FCC
Behorde der Vereinigten Staaten von Amerika, die die innerstaatliche und internationale
Kommunikation reguliert

Begriffserkldarung: Federal Communications Commission (FCC)

Fehlermodus
Betriebsmodus, der auf einen Fehler hinweist

feste Umgebung
ein Gegenstand, der sich nicht von selbst bewegt

Beispiel: Lichtschalter, Tiiren, Wande, Tische und so weiter

Fingermodus
ein Betriebsmodus, bei dem die Finger des Jaco®-Assistierender Roboterarms zum Einsatz
kommen

0800 5466822 assistive.kinovarobotics.com/de/



Begriffserldauterung

gespeicherte Position
ein kartesischer Punkt mit den Koordinaten (x, y, z), der einem Schalter oder Joystick zugewiesen
ist; ein Punkt, der erreicht werden kann, ohne durch die Modi zu wechseln; ein Punkt, der erreicht
werden kann, indem die zugewiesene Eingabe gedrtickt gehalten wird

Synonym: Go-To-Position

Go-To-Position
ein kartesischer Punkt mit den Koordinaten (x, y, z), der einem Schalter oder Joystick zugewiesen
ist; ein Punkt, der erreicht werden kann, ohne durch die Modi zu wechseln; ein Punkt, der erreicht
werden kann, indem die zugewiesene Eingabe gedrtickt gehalten wird

Synonym: Speicherposition

Hamburger-Menii
drei vertikale Linien, die beim Antippen oder Anklicken ein Meni mit Aktionen oder Aufgaben
anzeigen, aus denen der Benutzer auswahlen kann; wird in der Regel fiir Hauptmeniis verwendet

Synonym: Hamburger-Men, Hauptmenii

Handgelenk
der Abschnitt zwischen dem Roboterarm und der Roboterhand

Handgelenkmodus
eine Betriebsmodus, die dem Benutzer hilft, den Greifer auszurichten

Anmerkung: Die Standardeinstellung fiir den Handgelenkmodus ist B3.

Handigkeit
die Tendenz, eine Hand haufiger als die andere zu benutzen

Hauptmenii
ein Men oder eine Liste von Funktionen, die ausgefiihrt werden konnen; der Zugriff erfolgt meist
tber die Kopfzeile einer Software oder tiber ein Hamburger-Men(i

Home-Position
Physikalische Position von Jaco, wenn es einsatzbereit ist; der Roboterarm wartet auf Befehle
von einem Steuergerat; die Steuerungsfunktionen sind aktiviert; der Stromverbrauch ist normal;
Jaco befindet sich im Standby-Modus

Synonym: Bereit-Position, Startposition
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IC-ID
Begriffserklarung: Industry Canada Identifier (IC ID)

Integrator
eine Einheit, die Gerate oder Anlagen mit anderen Anlagen verbindet, um ein gro3eres System zu
bilden

interpolieren
einfligen, einbauen, ausfiillen

IOM
ein Gerat, das Richtungsbefehle von der Antriebssteuerung des Rollstuhls liber einen digitalen
DE-9-Stecker libertragt; ein DE-9-Stecker wird gemeinhin als DB9-Stecker bezeichnet

Begriffserkldarung: Eingabe-/Ausgabemodule (IOM)
Synonym: IOM

IP-Schutzart
eine Schutzart, die angibt, wie gut ein Gehause vor Staub, Beriihrung und Wasser geschiitzt ist

Die erste Ziffer bezeichnet die Schutzklasse gegen Feststoffe. Die zweite Ziffer gibt die
Schutzklasse gegen das Eindringen von Flissigkeiten an. Hohere Zahlen bedeuten einen
besseren Schutz. Ein , X" anstelle einer Zahl bedeutet, dass das Gerat fiir diese Kategorie nicht
gepriift wurde.

Begriffserkldarung: Schutzart (IP)

Konfiguration ausstehend
eine in einer Software definierte, aber noch nicht auf den Roboter angewendete Konfiguration

Langsame Zone
eine sekundare Schutzzone, die unmittelbar an die Sperrzone angrenzt; eine Zone, in der sich der
Roboterarm bewegen kann, jedoch nur mit vordefinierten, reduzierten Geschwindigkeiten

Lateralitat
die Tendenz, eine Korperhalfte der anderen vorzuziehen

LCD
eine Flachbildschirmanzeige, der mit Flissigkristallen funktioniert

Begriffserkldrung: Flissigkristallanzeige (LCD)
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Begriffserldauterung

LED
ein Halbleiterbauelement, das Licht aussendet

Begriffserklarung: Leuchtdiode (LED)

Lift Arm-Modus

ein Betriebsmodus, der die Auf- und Abwéartsbewegungen des Kinova® Lift Arm steuert

Mapping
das Ergebnis der Zuweisung eines Wertes zu einem anderen Wert oder zu einem Objekt fiir die
Erstellung einer Konfiguration

Synonym: Konfiguration

maximale Reichweite

Synonym: maximale Reichweite, effektive Reichweite

Menii
eine Liste der Aktionen, die in einer Anwendung ausgeflihrt werden kénnen

Mindestreichweite
der Mindestabstand, um den sich der Roboterarm zuriickziehen kann, ohne den Betrieb zu
unterbrechen

Synonym: Mindestbereich

Mittlere Reichweite
Position des Roboterarms, die den Mittelpunkt zwischen der minimalen Reichweite und der
maximalen Reichweite bildet, in der der Roboterarm weiterarbeiten kann

Synonym: mittlere Reichweite

Modus
eine Art und Weise, ein System zu betreiben oder zu nutzen

Modus-Taste
eine Steuertaste an einem Rollstuhl, mit der man zwischen verschiedenen Betriebsmodi
wechseln kann, darunter auch das Bewegen des Roboterarms zwischen den Positionen Bereit
und Eingefahren; eine Steuertaste an einem Rollstuhl, die die Verwendung des Eingabegerats neu
definiert
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mogliche Bewegung
Eine Bewegung, die im aktuellen Modus maoglich ist

Synonym: verfligbare Bewegungen

MPDG
Begriffserkldarung: Medizinprodukterecht-Durchfiihrungsgesetz (MPDG)

MRADL
tagliche Tatigkeiten, fiir deren Erledigung Unterstiitzung bendtigt wird

Beispiele fiir Aktivitaten: Essen, Toilettengang, Anziehen, Korperpflege und Baden
Beispiele fiir Hilfsmittel (nicht abschlieBend): Gabel, Loffel

Begriffserklarung: Mobilitdtsbezogene Aktivitaten des taglichen Lebens (MRADLS)

Neustart
Zum Anhalten und Neustarten einer Software oder eines Gerats, in der Regel tiber einen
Menpunkt

Normalmodus
Betriebsmodus, in der Jaco normal arbeitet

Synonym: Standard-Modus, Standby-Modus

Organische Leuchtdiode
eine Technologie, bei der jedes Pixel eines Displays Licht erzeugt, wenn elektrischer Strom
durchfliel3t

Begriffserkldarung: Organische Leuchtdiode (OLED)

Parkposition
Physische Position von Jaco bei Nichtgebrauch, um den Platzbedarf zu verringern;
Steuerungsfunktionen sind deaktiviert; der Stromverbrauch ist reduziert.

Synonym: Parkposition, verstaut

Parkposition
Physische Position von Jaco bei Nichtgebrauch, um den Platzbedarf zu verringern und das
Gerat aus dem Sichtfeld des Benutzers zu bewegen; Steuerungsfunktionen sind deaktiviert; der
Stromverbrauch ist reduziert.

Synonym: Parkposition, verstaut
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Begriffserldauterung

PC
ein Desktop-Computer, ein Laptop, ein Tablet oder ein Touchscreen mit dem Microsoft-
Betriebssystem

Begriffserklarung: Personal Computer (PC)

Profil-Schaltflache
eine Bedientaste am Rollstuhl, mit der sich die allgemeinen Eigenschaften des Rollstuhls dndern
lassen, beispielsweise unterschiedliche Fahreigenschaften in Innenraumen oder im Freien

PSU
Begriffserkldarung: Netzteil (PSU)

R-net
Software-Kommunikationsprotokoll und proprietare elektronische Hardware, die in einigen
elektrischen Rollstiihlen verwendet werden

Rolle
ein Benutzertyp mit einem festgelegten Aufgabenbereich, den er ausfiihren kann, haufig im
Softwarebereich

Rollstuhlmodus
allgemein ein Betriebsmodus, der anzeigt, dass die Steuerelemente des Rollstuhls in Betrieb sind

Rollstuhl-Steuerungen
jede barrierefreie Eingabemaglichkeit, die zur Bedienung einer beliebigen Funktion eines
Rollstuhls dient, einschlieRlich Fahrfunktion, motorisierte Sitzfunktionen und Steuerung von
Zubehor wie einer Computermaus und Roboterarme

Ruhemodus
Betriebsmodus, in dem Jaco mangelnde Aktivitat erkennt und weniger Energie verbraucht,
wahrend er auf weitere Eingaben wartet

Schutzzone
der Bereich um den Benutzer herum, in den der Roboterarm nicht eindringen darf; die
Sicherheitszone um den Benutzer herum, die aus einer Sperrzone und einer langsamen Zone
besteht
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Schwerwiegender Fehlermodus
Betriebsmodus, der auf einen schwerwiegenden Fehler hinweist; Jaco bewegt sich nicht und
kann sich abschalten

Sicherheitszone
Schutzzone

Singularitat
eine Position auBerhalb des Bewegungsbereichs (ROM) des Roboterarms, in der dieser den
Endeffektor nicht in eine bestimmte Richtung bewegen kann, unabhangig davon, wie er seine
Gelenke bewegt

Sitzschienenadapter
Nutensteine, Distanzstiicke und Gewindestreifen zur Befestigung von Geraten an einem Rollstuhl

Speicherposition

Synonym: Go-To-Position

Sperrzone
Sperrzone um den Benutzer herum, in die der Roboterarm nicht eindringen darf

Standard-Modus
Betriebsmodus, in dem Jaco normal arbeitet

Standby-Modus
ein Betriebsmodus, in dem das Gerat auf eine Eingabe wartet

Startposition
die Position, an der Jaco Richtungsbefehle empfangen kann

Synonym: Start-Position, Home-Position

Startposition
Physische Position des Roboterarms, in der er auf Eingaben wartet; Steuerungsfunktionen sind
aktiviert; der Stromverbrauch ist normal; Jaco befindet sich im Standby-Modus; die Startposition,
in der Jaco Richtungsbefehle empfangen kann

Synonym: Home-Position, Startposition

Steuerelemente
Gerate zur Steuerung des Produkts
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Begriffserldauterung

Beispiele: barrierefreier Schalter in Tastenform, externer Joystick

TPC
Materialien mit den Eigenschaften von Polyestern und Polyethern

Begriffserklarung: Thermoplastisches Copolyester-Elastomer (TPC)

TPE
Werkstoffe mit den Eigenschaften von Thermoplasten und Elastomeren

Begriffserklarung: Thermoplastisches Elastomer (TPE)

Translationsmodus
eine Betriebsmodus, der Bewegungen nach links und rechts, vorwarts und rickwarts sowie nach
oben und unten beschreibt

Tremor (Zittern)
eine unwillkirliche, rhythmische, oszillierende Bewegung, die durch eine neurologische
Erkrankung verursacht wird

Trinkmodus
Betriebsmodus, in dem der Benutzer Jaco zum Trinken verwenden kann

UsB
ein branchenweiter Computer-Bus-Standard, der die Datenlibertragung zwischen Geraten
erleichtert

Begriffserkldarung: Universal Serial Bus (USB)
Synonym: Flash-Laufwerk, Thumb-Laufwerk, USB-Stick, USB-Speicher

USB-Controller
ein Controller oder ein Gerat, das tiber ein USB-Kabel angeschlossen wird

USB-Gerat
ein Gerat, das den branchenweiten Computer-Bus-Standard nutzt und so die Datenibertragung
zwischen Geraten vereinfacht

Begriffserklarung: USB-Gerét (Universal Serial Bus)

USB-Speichergerat
ein tragbares Speichergerat, das an USB-Anschliisse angeschlossen wird

Synonym: Flash-Laufwerk, Thumb-Laufwerk, USB, USB-Stick
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USB-Stick
ein tragbares Speichergerat, das an USB-Anschliisse angeschlossen wird

Synonym: Flash-Laufwerk, Thumb-Laufwerk, USB, USB-Stick, USB-Speichergerét

verfiighare Bewegungen
alle Bewegungen, die in der aktuellen Betriebsart moglich oder verfligbar sind

Synonym: mégliche Bewegung

volle Reichweite
die maximale Reichweite, bis zu der der Roboterarm ausfahren und weiterarbeiten kann

Synonym: maximale Reichweite, effektive Reichweite

vorzertifiziertes Modul
ein Modul, das bereits zertifiziert ist und in das Produkt integriert ist

WEEE
Richtlinie fir den Umgang mit Elektrogeraten und Elektroschrott

Begriffserkldarung: Richtlinie Elektro- und Elektronikgeréte-Abfall (WEEE)

Zugriffsebene
Festlegung dessen, was eine Person im Rahmen ihrer Rolle tun darf; Berechtigung, mit
bestimmten Einstellungen oder Konfigurationen in einem System zu arbeiten
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